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Upozorn éni!

Prectéte si pozorné tento manual jesté pfedtim, nez zaCnete zafizeni
instalovat, protoze pokyny v ném uvedené obsahuiji dilezité
informace, jenz se tykaji bezpecnosti, instalace, pouziti a udrzby
zafizeni.

Pro uleh&eni prace s timto manudalem jsme tam, kde to bylo mozné,
sefadili jednotlivé kapitoly do spravného poradi podle skute¢ného
postupu instalace zafizeni. VeSkeré postupy, které nejsou v tomto
manualu uvedeny, nejsou dovoleny. Nevhodny zplisob instalace nebo
pouziti zafizeni mGze poskodit vyrobek a ohrozit osoby a majetek.

Spole¢nost Nice se zfika jakékoli odpovédnosti za nedodrzeni
osvédCenych metod zachazeni se zafizenim, za poruchy vyplyvajici
z nedodrzeni podminek stanovenych pro aplikaci zafizeni, stejné jako
za Skody, ke kterym mize béhem uzivani takto instalovaného
zafizeni dojit. UloZte tento manual na bezpe¢ném misté, abyste ho
mohli kdykoli v budoucnosti pouzit.

Tento manual je souc¢asti vyrobku POP a stejné tak jako konstrukéni

feSeni a vyroba zafizeni, je plné v souladu s platnymi standardy a

smérnicemi. Vzhledem k rizikdm, ktera se mohou vyskytovat v

prabéhu instalace a provozu zafizeni, je nutné, aby zafizeni bylo

instalované pfisné v souladu s aktualni a platnou legislativou,
normami a pfedpisy, a to hlavné s dirazem na nasledujici body:

. Predtim, nez za¢nete s vlastni instalaci zafizeni, zkontrolujte,
zda je dodavka kompletni a zda obsahuje veSkeré soucasti,
doplriky a material potfebny k uvedeni zafizeni do provozu s
pfihlédnutim na pozadavky pro specifickou aplikaci.

= Automaticky systém se nesmi pouzivat do doby, dokud neni
plné uveden do provozu tak, jak je popsano v ¢asti Testovani a
uvedeni do provozu.

= Balici material musi byt zlikvidovan v souladu s mistnimi
platnymi zakony.
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Navod a upozorn éni pro uzivatele pohonu POP

Neprovadéjte zadné modifikace soucastek, pokud to neni
uvedeno v tomto manualu. Takovy zasah by zpUsobil jen
komplikace. Spolecnost Nice se zfika jakékoli odpovédnosti za
Skody, které by byly vysledkem modifikace vyrobku.
Neponofujte soucasti automatického zafizeni do vody, ani do
zadné jiné kapaliny. B€hem instalace se ujistéte, Ze do Fidici
jednotky anebo do dalSich otevienych soucasti zafizeni
nepronikne zadna kapalina.
V pfipadé, Ze tekuté latky proniknou do automatického zafizeni,
okamzité odpojte napajeci zdroj a kontaktujte zakaznicky servis
spolec¢nosti Nice. Pouziti zafizeni by jinak za téchto podminek
mohlo byt nebezpecné.
Uchovavejte vSechny soucasti zafizeni mimo dosah zdroju tepla
a otevieného ohng; ohen by mohl poskodit soucasti zafizeni a
zpUsobit poruchu, pozar nebo nebezpecné situace.
Béhem delSich obdobi necinnosti by mél byt volitelny akumulator
vyjmuty a uloZeny na suchém mist&, aby nedochazelo k tniku
Skodlivych latek.
Pripojte Fidici jednotku jen k napajecimu zdroji, ktery je vybaven
bezpe&nostnim uzemnénim.
VSechny operace, které vyZaduji otevieni krytu zafizeni, musi
byt provedeny po odpojeni Fidici jednotky od zdroje napajeni.
Pokud neni mozné zabezpecit odpojeni zafizeni od zdroje,
oznacte zafizeni tabulkou s napisem:

,VYSTRAHA: NA ZARIZENi SE PRACUJE!"
V pfipadé, Ze se odpoji jisti¢ nebo shofi pojistky, musite nejprve
Zjistit pficinu a odstranit ji dfive, nez znovu nastavite jisti¢ nebo
vyménite pojistky a uvedete zafizeni do funkéniho stavu.
Pokud dojde k takové poruSe, ktera se neda odstranit na zakladé
informaci uvedenych v tomto manualu, kontaktujte prosim
zakaznicky servis spole¢nosti Nice.



1) Popis vyrobku

POP je prfevodovy motor pro malé az stfedné velké kfidlové brany.
Automaticky otvira a zavira brany, jejichz kfidla maji maximalni
rozmér 1,8 metru na délku a jejichz hmotnost nepfesahuje 200kg.

~

PP7024 s vestavénou fidici jednotkou a 230V napajenim
(model PP7024/V1 je napajeny 120 V).
Model PP7224 neni vybaven zadnym fidicim obvodem a

prevodovy motor modelu PP07224 se pfipojuje k fidici jednotce
PP7024.
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2) Instalace

( N\
Instalaci zafizeni musi provadét vyhradné kvalifikovany a zkuSeny
technik, a to v souladu se smérnicemi, které jsou uvedeny v €asti

L Dulezita upozornéni. )

-

2.1) Predbézna kontrola

Nepouzivejte zafizeni POP k automatickému ovladani bran, pokud to
je neucinné a nebezpecné. Zafizeni nedokaze fesit poruchy, které
plynou z nespravné instalace nebo nespravné udrzby bran.
Ujistéte se, ze konstrukce brany je vhodna pro automatické ovladani
a Ze je v souladu s platnymi smérnicemi a predpisy.
Ujistéte se, ze:
Obal je neposkozeny a obsahuje vSechny soucasti, vyobrazené
na obrazku 1.
o 1 kus automatického ovladace brany PP7024;
1 kus automatického ovladace brany PP7224;
2 kusy pfimého ramene;
2 kusy zakfiveného ramene;
2 kusy konzol pro zavéseni pfevodového motoru;
1 kus krabic¢ky s mechanickym pfisluSenstvim;
1 kus krabicky s elektronickym pfislusenstvim;
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KFidla se musi otevirat a zavirat bez zadrhavani nebo bez mist
s vyraznym tfenim.

KFidla maji byt spravné vyvazena, tzn. pokud se zastavi

v libovolné poloze, nesmi vykazovat zadnou tendenci zacit se
znovu pohybovat.

Plocha vyhrazena pro instalaci pfevodového motoru umozruje
lehky pohyb a manévrovani zafizeni.

Ujistéte se, Ze plocha pro instalaci je slucitelna s celkovymi
rozméry prevodového motoru (obrazek 2).

Ujistéte se, ze montazni mista riznych soucasti jsou chranéna
pred narazy a ze povrch - uréeny k montazi - je dostatecné
pevny a tuhy.

Ujistéte se, ze mista urena k instalaci fotobunék jsou
dostatecné ploché a Ze umoznuji nastaveni optimalni polohy
mezi vysilaéem a pfijimacem.

Zkontrolujte, zda je k dispozici dostate€ny prostor pro otaceni
ramena (obrazek 3).

J

2.2) Typické konfigurace systému (obrazek 4)

~

1. Ovladaci servomotor POP PP 7024 5. Blikajici vystrazné svétlo - majak
2. Ovladaci servomotor POP PP 7224 6. Klicem ovladany spinac
3. Fotoburika 7. Misto k instalaci fotobunék (volitelné)
4. Anténa 8. Napajeci kabel
| )
2.3) Instalace (obrazek 5)
Konzoly pfipevnéte nasledujicim zptsobem:
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Tabulka 1 Obrazek 5
1. Pomoci thlu otevfeni kfidla brany jako voditka zkontrolujte, zda je mozné dodrzet hodnoty uvedené v tabulce 1.
2. Zméite hodnotu ,A” pfimo v misté instalace.
3.  Hodnota ,B“ mGze byt vypocitana na zakladé udajl z tabulky 1 pomoci hodnoty ,A“ spoleéné s udajem o Uhlu otevfeni kfidel brany.

Napf.: pokud hodnota ,A* = 100 mm a je vyzadovano otevieni kfidla brany v uhlu 100°% m éla by byt hodnota ,B* pfiblizné 180 mm.
- J
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2.4) Instalace konzole pro upevn éni motoru na sloupek (obrazek 6)
Pomoci $roubd, vhodnych k zasroubovani do materialu sloupku, pfipevnéte konzolu prevodového motoru ve vodorovné poloze.
\ <
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2.5) Sestaveni p Fimého ramene (obrazek 7)
Pomoci Sroubu M8x25 s podlozkou nainstalujte pfimé rameno. Ujistéte se, Ze rameno je umisténo tak, aby vychazelo z pfedni ¢asti zafizeni.
\ J
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2.6) Instalace pohonu (obrazek 8)
kVIoite zarizeni POP do desky v misté C a pfipevnéte jej pomoci dodanych $roubd M6x100 a matic. )
(2.7) Sestaveni zak fiveného ramene a upevn éni nastavitelné konzoly ke k Fidlim brany (obr. 9) )
Pomoci dodanych ¢epli s bezpe€nostnimi krouzky spojte dvé ¢asti vzdalenost. (viz. obr.5) . Konzola mdze byt pfivafena k brané nebo
ramene a spojte zakfivenou ¢ast ramene s nastavitelnou konzolou. pfipevnéna Srouby pro dany material brany.
Pfipevnéte kyvnou montazni konzolu ramene k brané tak daleko od
sloupku, jak je jen mozné, abyste prodlouzili rameno na maximalni
\ J
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2.8) Odblokovani pohonu z vnit  ini strany (obrazek 10)

Tento postup se provadi nasledujicim zpisobem:

A. Zdvihnéte kryt.

B. Vlozte uvolriovaci kli¢ dodany se zafizenim a otacejte jim ve sméru hodinovych ruci¢ek dokud se nezastavi.

N /
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2.8.1) Odblokovani pohonu z vn  &jSi strany (obrazek 11) (volitelné)

Uvolfovaci systém se sestavuje v Sesti krocich: D. Zaijistéte pruzinu (6) ke koliku (3) a k upeviiovacimu bodu, ktery
A. Sejméte plastovy kryt (1). je vidét na krytu.
B. ZasSroubuijte kolik (3) do uvolfiovaciho hridele (2). E. Zasunte uvolfiovaci lanko (7) do otvoru v koliku (3) a do

napinace lanka (4).

C. ZaSroubujte napinac lanka (4) do specialniho otvoru (5). )
F. Instalujte plastovy kryt (1) do pGvodni polohy.

%
/2.9) Zajist éni dorazu otev fené polohy (obrazek 12) \
Odblokujte motor pohonu.
A: otacejte kfidlem brany az do pozadované oteviené polohy. Potom umistéte zarazku koncové polohy tak, aby se oprela o rameno pohonu

(rameno musi byt v roviné) a pfipevnéte ji pomoci dvou Sroubl M6x25.
Q: uvolnéte Sroub, kterym je upevnéno pfimé rameno k pohonu a po pfizpisobeni ochranného krytu Sroub pevné dotahnéte. /
\

/
2.10) Elektrické p fipojeni

Postupujte podle s navodu k obsluze POA1, kde je elektrické pfipojeni zafizeni detailné popsano.

J
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2.11) Pripojeni ke zdroji napajeni (obrazek 13)
U modelu PP7024: pfipojte kabel napajeciho zdroje 230 V pfimo ke svorkam, kde je pfipojena pojistka.
U modelu PP7224: pfipojte kabel z jednotky PP7024 k velkym svorkam.
\§ J
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2.12) PouZziti zaloznich akumulator G (obrazek 14) (volitelné)

Zafizeni POP se dodava v kompletu s krabici, uréenou pro instalaci zaloznich akumulatort (volitelné). Otevrete plastikovy kryt na fidici jednotce
a pfipojte krabici s akumulatorem.
G J
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3) Ruéni uvolné ni mechanismu

Ruéni provoz zafizeni (obrazek 10) Ize pouzit v pfipadé, kdy doslo k poruse systému nebo k poruse napajeni. Ru¢ni ovladani brany je
mozné jen tehdy, kdyz Ize pfevodovym motorem pohybovat volné a je spravné sestaven pomoci originalniho pfislusenstvi.

& J
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4) Testovani a uvedeni do provozu )
Jedna se o nejdllezitéjsi operace, navrzené tak, aby byla zarudena zku$eny personal, ktery musi urcit, které testy je nutné provést
maximalni bezpecnost funkce automatického systému. Testovaci s ohledem na hrozici rizika pouziti a ovéfit shodu systému s platnymi
procedury Ize pouzit i k pravidelnému ovéreni, zda zafizeni, ktera pravnimi ustanovenimi, smérnicemi a normami, obzvlasté se vSemi
tvofi soucast automatického systému, pracuji spravné. Testovani ustanovenimi normy EN 12445, ktera definuje zplisoby testovani
automatického systému smi provadét vyhradné kvalifikovany a automatickych systemu ovladani bran.

J

~

4.1) Testovani

1. Ujistéte se, Ze ustanoveni v €asti Vystrazna upozornéni, jsou
peclivé dodrzovéana.

2. Otestujte otvirani a zavirani brany a ujistéte se, ze kridla brany
se pohybuji uréenym smérem. Test by mél byt proveden
nékolikrat, aby bylo jisté, Ze se kfidla brany pohybuji hladce, ze
se pfi pohybu nevyskytuji Zzadna mista s vysokym tfenim a ze pfi
montaZi a pfi nastaveni pohybu nedos$lo k Zzadnym nedostatkiim.

3. Zkontrolujte spravnou funkci bezpe€nostnich zafizeni jednoho
po druhém.

4. Zmeéfte dorazovou silu v souladu s normou EN 12445. Pokud je
pfi redukovani dorazové sily vyuzita brzdna sila motoru, snazte
se najit takové nastaveni, které by poskytlo nejlepdi mozné
vysledky.

>
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(5) Udrzba h
V3echny udrzbarské prace se musi provadét vyhradné v souladu s bezpecnostnimi pokyny uvedenymi v této pfirucce a podle pfisluSnych
pravnich Uprav a norem. Zafizeni POP nevyzaduje zadnou zvlastni udrzbu. Je nutné se pravidelné ujistit (alespor jedenkrat za pul roku), ze
vSechny soucasti zafizeni jsou dokonale funkéni. Provedte proto vSechny testy a kontroly, uvedené v €asti 4. 1 — Testovani. Pokud jsou
soucasti systému i jina zafizeni, postupuijte podle pokynd uvedenych v pfisluSném programu udrzby. )
S

5.1) Likvidace

Zafizeni POP je tvofeno rGznymi druhy materiald, z nichz nékteré Ize
recyklovat (hlinik, plasty, elektrické kabely), zatimco ostatni musi byt
zlikvidovany (desky ploSnych spojt).

Varovani: Nékteré elektronické souc¢astky mohou obsahovat
znecistujici latky. Neznecistujte Zivotni prostfedi. Obstarejte si
informace o recyklaci nebo o druzich likvidace, které jsou ve vasem
okoli k dispozici a jsou v souladu s mistnimi platnymi predpisy.

1. Odpojte automaticky systém od zdroje elektrické energie.

2. Demontujte vSechny soucasti a pfislusenstvi. Postupuijte
v opa¢ném poradi krokd, nez je popsano v kapitole 2 —
Instalace.

3. Vyjméte desky ploSnych spoju.

4. Roztfidte razny elektronicky material a recyklovatelny material a
odevzdejte jej autorizované spole€nosti, ktera se zabyva
likvidaci material( a recyklaci.

5. Zbyvajici material odevzdejte do autorizovaného sbérného
centra k ekologickeé likvidaci nerecyklovatelnych material(.

-
/6) Technicke udaje )
PP7024 PP7024 / V1 PP7224 *
Napajeni VAC/Hz 230/ 50 120 / 50-60 /
VvV DC / / 24
Maximalni proud A 1 2 3
Vykon motoru w 75
Kroutici moment Nm 180
Doba otevieni S 10
Provozni teplota T -20°++50°
Stupen kryti IP 44
Pracovni cyklus 30 %
TFida izolace 1 B
* Tato verze neni vybavena Fidici jednotkou.
\ D%
4 N
7) Prislusenstvi
KIO - uvolfovaci lanko se zamkem.
- J
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Dékujeme Vam, Ze jste si pro svlj systém automati-
zace pohybu vrat zvolili vyrobek firmy Mice. Nice
S.p.A. vyrabi dily pro automatizaci wrat, dvefi,
shrnovaci vrata, shrnovaci rolety a markyzy: matory,
fidici jednotky, dalkova oviadani, majatky, fotobunky
a rizna piisludenstvi. Nice pouZiva jen nejkvalitngjsi
materidly a zarufuje kvalitu zpracovani. Zaméfuje se
na wyvoj inovovanych feseni, kterd maji za cil
zjednodudeni pouZiti systémd, pficemZ vénuje
Uzkostlivou peéi technickym, estetickym a ergonom-
ickym vlastnostem vyrobkl: Z diroké nabidky produk-
t0 Mice vas instalaéni technik jisté wybral takowy,
kitery nejlépe vyhovuje Vasim specifickym poZa-
davkum. MNicméné spoleénost Mice neni vyrobcem
Vaseho automatizaéniho systému, ktery je spise
wysledkem kombinace Einnosti Vaseho instalaéniho
technika, ftotiZ analyzy, hodnoceni, vwhéru materild
a instalace systému. KaZdé automatizadéni Fedeni je
jedineéng. Vas instalaéni technik je jediny Elovék,
ktery ma zkudenosti a profesionalitu, potfebné k
zavedeni systému, jenz bude vyhovovat Vasim pozZa-
davkim a bude spolehlivy, trvanlivy a bude odpovi-
dat platnym pfedpisim. Automaticky systém je nejen
pohodlny, ale také zvySuje droven bezpeénosti Vase-
ho bydleni. Navic ma velmi dlouhou Zivotnost s maly-
mi naroky na 0dribu. Aékoliv Vas systém wvyhovuje
bezpefnostnim poZadavkim platnych pfedpisd, nez-
namena to, Ze by s jeho pouZitim nebylo spojeno
“zhytkové rizike", 1. moZnost vzniku nebezpeénych
situaci, ohzvlasté v disledku nespravného nebo
nevhodného pouZiti. Plipravili jsme pro Vas nasledu-
jici seznam pravidel, abyste védéli co mate a nemate
délat, aby nedodlo K Z2adnym nehodam:

+Pfed prynim pouZitim automatického systému
pozadejte instalaéniho technika, aby Vas informoval
o moZnych rizicich. Vénujte svlij £as pfefteni navo-
du pro uZivatele, ktery “Vam poskyine instalacni
technik. Navod uschovejte pro budouci pouZiti a
pfedejte jej pfipadnému daldimu uZivateli, ktery
bude pouZivat systém po Vas.

Vad automaticky systém je stroj, ktery bude pfesné
plnit vase pfikazy: Nespravng nebo nevhodné
pouZiti miZe byt zdrojem nebezpeinych situaci:
neuvadéjte systém do pohybu, kdyZ jsou v jeho
operaénim prostoru lidé, zvifata nebo pfedméty.

Détfi: Automaticke systémy jsou zkonstruovany tak,
aby zaruéovaly vysokou droven bezpeénosti. Jsou
vyhaveny detekinimi pfistroji, ktera brani systému v
pohybu, KdyZ mu stoji v cesté lidé nebo pfedméty a
zaruéuji tak bezpeénou a spolehlivou aktivaci.
Nicméné déti by si nemé&ly hrat v blizkosti automat-
ickych systamil a aby nedoslo k jejich nahodné akti-
vaci, chrante pred détmi veskeré dalkove ovladace:
nejsou to hratky!

Zavady: KdyZ zjistite, e Vas automaticky systém
nefunguje spravng, odpojte pfivod elektricke
energie a pouZijte zafizeni na manualni uvolnéni.
Mepokousejte se systém opravovat, zavolejte insta-
latniho technika a mezitim po uvolnéni motoru

-
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podle nife uvedeného popisu pouZivejte systém
jako neautomaticky.

-Udriba: Jako kaZdy stroj potfebuje Vas systém
pravidelnow ddrzbu, aby byla zajisténa jeho dlouha
Zivotnost a celkova bezpednost. Dohodnéte
s instalaénim technikem plan pravidelng Odrzby.
Spolefnost Nice doporuéuje provadéni pravidelng
adrZhy jednou za 6 mésich pfi b&Zném domacim
pouZivani, ale tento interval se miZe ménit podle
intenzity pouZivani. Kontroly, gdribu a opravy smi
provadét jen kvalifikovany personal.

Do systému ani do jeho naprogramovanych
parametrd nijak nezasahujte, i kdyZ si myslite, fe to
zvladnete: za systém odpovidd Vas instalaéni
technik.

«Zavéreiny test Pravidelnou ddribu a pfipadné
opravy musi zdokumentovat pracovnik, kiery je
provedl; tyto dokumenty musi zistat v Gschové
u viasinika systému. Jedinou pravidelnou ddrzbou,
kterou sl miZe provadét uZivatel sam, je &isténi skel
fotobunék a odstrafovani listi a neéistot, Kterd
mohou  branit  pohybu  systému.  Uvolnéte
automaticky systém (podle popisu niZe), aby nikdo
neopravnény nemohl vrata aktivovat. K EiSténi
pouZivejte lehce navihéeny hadr.

«Likvidace: Ma konci Zivotnosti systému jej musi
demontovat kvalifikovany personal a materidly se
musi recyklovat nebo  zlikvidovat v souladu
g aktualné platnou legislativouw.

=V pfipad® zavad nebo vypadkd energie Béhem
éekani na opravafe (nebo na obnoveni dodavky
energie, pokud neni systém wybaven bateriemi)
mizZete cely systém pouZivat jako neautomaticka
vrata. Abyste mohli systém takto pouZivat, uvalnéte
prevodovy motor manuaing (toto je jeding akce,
kterou je uZivatel opravnén délat): spoletnost Mice
zajistila, aby tento postup byl velice jednoduchy bez
potfeby nastrojl nebo fyzické namahy.
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Odblokovani pohonu

Z vnit Fni strany

1. Nadzdvihnéte kryt.

2. Vlozte uvolfiovaci kli¢ dodany se
zafizenim a otacejte jim ve sméru
hodinovych ru€i¢ek dokud se nezastavi.

G
e

Odblokovani pohonu z

vné|Si strany

1. Sejméte plastikovy kryt (1).

2. Zasroubuijte kolik (3) do uvolfiovaciho
hfiadele (2).

3. ZaSroubujte napinac¢ kabelu (4) do
specialniho otvoru (5).

4. Zajistéte pruzinu (6) ke koliku (3) a
k upevinovacimu bodu, ktery je vidét na
krytu.

5.  Zasunite uvolfiovaci kabel (7) do otvoru
v koliku (3) a do napinace kabelu (4).

6. Instalujte plastikovy kryt (1) do ptvodni
polohy.

-

J

Dulezité upozorné ni: Pokud je vas systém vybaveny dalkovym
ovladanim, které po urCité dobé& nepracuje spravné anebo
nepracuje vibec, mlze to byt tim, Ze jsou vybité baterie (v
zavislosti na typu baterie muze k takové situaci dojit po nékolika
meésicich az dvou let). V takovém pfipadé uvidite, Ze dioda, které
potvrzuje vyslany signal, je sviti slabé nebo vlbec, pfipadné se
rozsviti jen nakratko. Nez zavolate instalacniho technika, pokuste
se baterii vyménit za baterii z jiného funkéniho dalkového ovladani.
Pokud je problém zpusoben vybitymi bateriemi, sta¢i je vyménit za
baterie shodného typu.

COMPANY
WITH QUALITY SYSTEM
CERTIFIED BY DNV

=150 9001—

Jste spokojeny? Pokud si prejete vybavit va§ ddm novym
automatickym systémem, svéfte se se svymi pozadavky vasemu
specialistovi na instalace a pouziti vyrobk( firmy NICE, mate
zaruku potfebnych odbornych znalosti a nejprogresivnéjsich
vyrobkll na trhu, srysy nepfekonatelného vykonu a maximalni
kompability.

Dékujeme vam, Ze jste si nasli ¢as a precetli si tento navod a
upozornéni. Pfejeme vam co nejvétSi spokojenost pfi pouzivani
vaseho nového automatického systému. VaSemu specialistovi na
instalace bude potéSenim pomoci vam se v8emi sou€asnymi a
budoucimi pozadavky.
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POA1

Obsah: str. str.
1 Popis vyrobku 5 6 | Programovatelné funkcie 9
6.1 Priame programovanie 9
> | InStalacia 3 6.2 Programovanie na prvom stupni, prva ¢ast 10
21 Typické zapojenie 3 6.3 Programovanie na prvom stupni, druha ¢ast 10
2.2 Pociatocné previerky 4 6.4 Funkcie na druhom stupni 10

2.3 Elektrické zapojenia 4
2.3.1 Elektricka schéma 4 7 Programovanie 11
2.3.2 Popis zapojeni 5 71 Spbsoby programovania 11
2.3.3 Poznamky k zapojeniam 5 7.1.1 Programovanie prvého stupna: funkcie 12
2.34 Vstup typu STOP 6 7.1.2 Programovanie druhého stupna: parametre 12
2.3.5 Priklady zapojenia fotobuniek 7.2 Vymazanie pamate 13
bez funkcie fototest 6 7.3 Priklad programovania prvého stupna 13
2.3.6 Priklady zapojenia fotobuniek 7.4 Priklad programovania druhého stupna 13
s funkciou fototest 7 7.5 Schéma programovania 14

2.3.7 Kontrola zapojeni 8
2.4 Automatické hladanie koncovych dorazov 8 _ Volitelné prisluSenstvo 15
Pl Kolaudacia 9 P  Udrzba riadiace] jednotky POA1 15
9.1 Likvidacia 15

Diagnostika &
Pl Co robit, ked... 15

_ Vopred nastavené funkcie 9
11| Technické parametre 16
T Radiovy priimad 17

Upozornenia:

A Tento navod je uréeny vyhradne pre kvalifikovany technicky Riadiaca jednotka POA1 sltzi na ovladanie elektromechanickych
personal s opravnenim podFa Vyhlasky 718/2002. Ziadna z infor- pohonov pre automatizovanie kridlovych bran a dveri. Kazdé iné
macii uvedenych v tejto zlozke nie je uréena kone€énému uzivate-  pouzitie je nevhodné, a preto je zakazané.

lovi! Doporucujeme pozorne si precitat (aspori raz) vSetky instrukcie a az
Tento navod sa vzt'ahuje k riadiacej jednotke POA1 a nesmie byt”  potom pristupit' k instalacii.

pouzity pre iné vyrobky.



1) Popis vyrobku

-

Fungovanie riadiacej jednotky POA1 je zalozené na systéme, ktory Jednotka je vopred naprogramovana na funkcie normalne Ziadané.\
kontroluje silu motorov zapojenych na jednotku (amperometrika).  Specifické funkcie sa daju navolit prostrednictvom jednoduchého
Tento systém umoznuje automatické rozoznavanie koncovych po- procesu.

I16h, ulozenie Casu prace kazdého jedného motora do pamate a

rozoznavanie pripadnych prekazok pocas normalneho pohybu NajdblezitejSie suciastky jednotky POA1 su znazornené na obraz-
ochrana pred naburanim). ku 1, aby ste ich mohli lahko identifikovat.

Tato vlastnost zjednodusSuje inStalaciu, nakolko nie je potrebné
Ziadne nastavenie ¢asu prace a omeskania kridla.

E F G H | L M Riadiaca jednotka POA1
l l l i l i l A: Konektor napajania 24 V
Y12 3ls Ll 710 [ntasmse [y | B: Konektor motora M1
DIﬂDI@Iﬂ @ \@ ) ) e @ C: Konektor batérie PS124
N L1..15 D: Poistka prisluSenstva (500 mA) typ F
E: Selektor omeskania otvorenia motora M1 alebo M2}
D I Q T P1 F: Svorka motora M2
I G: Svorka vystupu majaka
I \ @ i P2 H: Svorka vystupu SCA alebo elektrozamku
C — I:  Svorky 24 Vdc pre prisluSenstvo a fototest
ha Q P3 L: Svorky vstupov
L1...L5: Led vstupov a programovania
B N M: Svorka antény radia
™ N: Zastrcka radiového prijimaca "SM"
@) o) O: Konektor programovania/diagnostiky
0 A \EUDJ P1, P2, P3: Tlacidla a led na programovanie

A Riadiaca jednotka je ulozena v ochrannom kryte, ktory
ju chrani pred moznym poskodenim.

\_ J

2) Instalacia

h\ pre

y

( APripominame vam, ze automatické branové a dverové Venujte pozornost upozorneniam v odseku "Vystra
systémy musia byt instalované len pracovnikmi s opravnenim instalujuceho.
podla Vyhlasky 718/2002.

[2.1) Typické zapojenie

Na objasnenie niektorych terminov a aspektov automatického
zariadenia pre 2-kridlové brany alebo dvere vam ukazeme typicky
priklad zapojenia.

Obzvlast pripominame, Ze:

Parametre a zapojenie fotobuniek najdete v navode k predmet-
nému vyrobku.

Par fotobuniek "FOTO" nema pri otvarani ziaden efekt, ale pocas
zatvarania vyvola inverziu pohybu.

Par fotobuniek "FOTO1" zastavi manéver tak pri otvarani, ako aj

.

.

.

pri zatvarani. 1. Elektromechanicky pohon 3. Majak
« Par fotobuniek "FOTO2" (zapojeny na vhodne programovany PP7024 (so zabudovanou 4. Klucovy prepinaé
vstup AUX) nema pri zatvarani ziaden efekt, ale pocas otvarania jednotkou POA1) 5. Par fotobuniek "FOTO"
vyvoléa inverziu pohybu. 2. Elektromechanicky pohon 6. Par fotobuniek "FOTO1"
PP7224 bez jednotky 7. Par fotobuniek "FOTO2"

w
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2.2) Pociatocné previerky

Predtym, ako za¢nete s akoukolvek pracou, presvedcte sa, ze
vSetok material je vhodny na inStalaciu a zodpoveda platnym
predpisom. Okrem kontroly vSetkych bodov uvedenych v odseku
"Vystrahy pre inStalujuceho", tato ¢ast obsahuje zoznam Speci-
fickych previerok pre riadiacu jednotku POA1.

* Mechanické dorazy brany musia byt schopné zastavit
pohyb brany a musia bez problémov stimit celt zotrvaénu
silu kridla (ak treba, pouzite dorazy dodavané k motorom
POP).

Privod napajania musi byt chraneny vhodnym isticom.

* Riadiacu jednotku napojte pomocou kablu 2x1,5 mrh Ak je
vzdialenost medzi jednotkou a uzemnenim vacsia ako 30 m,
je potrebné v blizkosti jednotky intalovat uzemrovaciu platriu.
Na zapojenia bezpecnostnych obvodov vo velmi nizkom napati
pouzivajte kable s minimalnym prierezom 0,25 mm 2,

* Ak dizka presahuje 30 m, pouZite tienené kable. Tienenie uzem-

\ nite na strane riadiacej jednotky.

N

« Kabel na pripojenie motora musi mat minimalny prierez
1,5 mm2.

» Nikdy nezapajajte kable v podzemnych krabiciach, aj ked
su vodotesné.

Y,

-

2.3) Elektrické zapojenia

A Pocas elektrickych zapojeni alebo zasuvania radiového
prijimaca musi byt riadiaca jednotka vypnuta, aby sa zarucila
bezpecnost’ inStalujuceho a predislo sa pripadnym sSkodam
na komponentoch.

Vstupy kontaktov typu NC (normalne zatvorené) - ak nie su
pouZité, premostia sa so "SPOLOCNIKOM" (okrem vstupov
fotobuniek v pripade, Ze je aktivovana funkcia FOTOTEST - vid
odsek 2.3.6).

Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NC, zapoja sa do
SERIE.

Vstupy kontaktov typu NO (normalne otvorené) - ak nie su
pouzité, nechaju sa volné.

Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NA, zapoja sa
\ PARALELNE.

N

» Kontakty musia byt vyluéne mechanického typu, bezpotencia-
lové. Nedovoluju sa zapojenia typu "PNP", "NPN", "Open
Collector" a pod.

» V pripade, Ze sa kridla prekryvaju, pomocou mostika E (obra-
zok 1) je mozné vybrat motor, ktory musi zacat ako prvy
ranie. M1 je motor so zabudovanou riadiacou jednotkou, M2 je
ten bez jednotky.

AN

m}

B

—0

Mostik "E"

( 2.3.1) Elektricka schéma
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2.3.2) Popis zapojeni

Uvadzame struény popis moznych zapojeni riadiacej jednotky:

Svorky Funkcie Popis

L-N- & Privod pradu Napajanie zo siete

1+3 Motor 2 * Pripojenie motora M2

4+5 Majak Pripojenie majaka 24 Vdc max. 25 W

6+7 SCA/Elektrozamok Pripojenie kontrolky "brana otvorena" 24 Vac max. 5 W alebo elektrozamku
12 V max. 25 VA (vid odsek "Programovanie")

8 24 Vdc/fototest Napajanie +24 V TX fotobunky pre fototest (max. 100 mA)

9 0 Vdc Napajanie 0 V pre prisluSenstvo

10 24 Vdc Napajanie prislusenstva, RX fotobuniek atd. (24 Vdc max. 200 mA)

11 Spolo¢nik Spoloénik pre vSetky vstupy (+24 Vdc)

12 STOP ** Vstup s funkciou STOP (nudzovy stav, bezpecnostny blok)

13 FOTO Vstup NC pre bezpecnostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)

14 FOTO1 Vstup NC pre bezpecnostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)

15 KROK ZA KROKOM Vstup pre krokovy rezim (OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP)

16 AUX *** Pomocny vstup

17+18 Anténa Pripojenie antény radiového prijimaca

* Nepouziva sa na jednokridlové brany (jednotka automaticky rozozna, &i je instalovany jediny motor)
**Vstup STOP moze byt pouzity pre kontakty NC alebo s konStantnym odporom 8,2 KQ (vid odsek "Programovanie")
*** Pomocny vstup AUX méze byt programovany na jednu z tychto funkcii:

Funkcia Typ vstupu Popis

CIASTOCNE OTVORTYP 1 NO Kompletné otvorenie horného kridla

CIASTOCNE OTVORTYP2 NO Otvorenie 2 kridel do polovice drahy

OTVOR NO Viykonanie len otvaracieho manévru

ZATVOR NO Vykonanie len zatvaracieho manévru
FOTO 2 NC Funkcia FOTO 2

VYNATA - Ziadna funkcia

Vstup AUX je od vyroby programovany s funkciou CIASTOCNE OTVOR TYP 1

(2.3.3) Poznamky k zapojeniu \

Vacsina zapojeni je velmi jednoducha. Velka Cast su priame zapo- Na naslednych obrazkoch su uvedené niektoré priklady, ako zapo-
jenia na jediného uzivatela alebo kontakt. jit vonkajSie zariadenia.

KROK ZA
Zapojenie klfucového prepinaca

Priklad 1
Ako zapojit prepina¢ na dosiahnutie funkcii KROK ZA KROKOM
a STOP.

Priklad 2

Ako zapojit prepina¢ na dosiahnutie funkcie KROK ZA KROKOM
a jednej z funkcii pomocného vstupu (CIASTOCNE OTVOR, LEN
OTVOR, LEN ZATVOR...)

Priklad 1 Priklad 2

Zapojenie kontrolky "brana otvorena"/elektrozamku

Ak je programovana SCA, vystup moze byt pouzity ako kontrolka
"brana otvorena". Pri otvarani blika pomaly, pri zatvarani blika
rychlo. Trvalé rozsvietenie znamena, Ze brana stoji v otvorenej
polohe. Zhasnuta znamena zatvorenu branu.

24 Vdc 12 Vac Ak je programovany elektrozamok, vystup moéze byt pouzity ako
max. 5 W 9 max. 25 VA elektrozamok a na zaciatku kazdého otvaracieho manévru je na

3 sekundy aktivovany elektrozamok.

\_ — J
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(2.3.4) Vstup typu STOP

vstupu STOP:

- Stop typu NC na zapojenie kontaktov typu NC

- Stop s konstantnym odporom: umoznuje na riadiacu jednotku
zapojit zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ
(napr. citlivé hrany). Vstup meria hodnotu odporu a neda suhlas
na manéver, ak je odpor mimo dovolenej odchylky. Pomocou
vhodnych nastaveni je mozné na vstup stop s kon$tantnym
odporom zapoijit aj zariadenia s kontaktmi normalne otvorenymi
"NO" alebo normalne zatvorenymi "NC" a pripadne viaceré
zariadenia, aj rozneho druhu. Za tymto ucelom sledujte nasledovnu

Riadiaca jednotka POA1 méze byt programovana pre dva typy Poznamka 1: Jedno alebo viac zariadeni NO sa mézu zapojit medzi

N

sebou paralelne, bez obmedzenia mnozZstva, s ukone€ovacim
odporom 8,2 KQ (obrazok 4).

Poznamka 2: Kombinacia NO a NC je mozna uloZenim 2 kontak-
tov paralelne medzi sebou, pricom na kontakt NC treba umiestnit’
sériovo odpor 8,2 KQ (je teda mozna aj kombinacia 3 zariadeni:
NO, NC a 8,2 KQ) (obrazok 5).

Poznamka 3: Jedno alebo viac zariadeni NC sa mézu zapojit
medzi sebou sériovo s odporom 8,2 & bez obmedzenia mnoz-
stva (obrazok 6).

Poznamka 4: Len jedno zariadenie s vystupom s odporom 8,2 KQ

tabulku: moéze byt zapojené. Pripadné viaceré zariadenia musia byt
! zapojené "kaskadovite" s jedinym koneénym odporom
Taburka 1 8,2 KQ (obrazok 7).
1. zariadenie typu:
- NO NC 8,2KQ A Ak je vstup Stop s konstantnym odporom pouzivany na
8 NO parale]nek .y (poznamka2) paraleine zapojenie zariadeni s bezpeénostnou funkciou, len zariadenia
% (poznamka 1) s vystupom s konstantnym odporom 8,2 & zarucuju ochrannu
g NC (poznamka 2) e sériovo kategoriu 3.
(:5 (poznamka 3)
-
:O’ 8,2 KQ  paralelne sériovo (poznamka 4)
NC
1 gl "
NO | NO NO
8,2KQ 82KQ NC INC 8,2KQ
: 12 E 12 o— * i 12
8,2 KQ

[|

@

1 1 2 n
12 citliva hrana citliva hrana | E§ § § _—:_—___—:4 | citliva hrana

(2.3.5) Priklady zapojenia fotobuniek
bez funkcie fototest

Zapojenie jedinej fotobunky FOTO

i

| HARAR
i ]

|

Zapojenie FOTO aFOTO1

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T e T 1
: ™ RX :
: @ FOTO @ |
|
: olole :
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| 1
| X RX |
| © @ |
| FOTO 1 I
| 12 1234 |
| > olo|e |
10 — |
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|
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Zapojenie FOTO, FOTO1 aFOTO2 (vstup AUX musi byt : TX RX |
programovany ako FOTO2) | @ FOTO :
| 12 123 45 |
: s olslsls :
10 —
| 9 J |
: 10 11— :
L S ¥ ____ I
T = [ < =
|
|
: @ FOTO 1 @ |
| 12 1234 |
| ols|e |
10 — |
| o |
! 10 11— :
' 9 14 |
e ___
N e = [ =
|
|
: @ FOTO 2 @ |
| 12 1234 |
| olsls |
10 — |
| il |
: 10 1 —— :
S S Yoo ___
2.3.6) Priklady zapojenia fotobuniek Zapojenie FOTO a FOTO1
s funkciou fototest F———— 1
: @TX RX :
Riadiaca jednotka POA1 je vybavena programovatelnou funkciou | FOTO |
FOTOTEST (od vyroby funkcia nie je aktivna). Toto je vynikajuce : 12 l z 30 4 f :
S
rieSenie z hladiska spolahlivosti bezpecnostnych zariadeni a ¢o sa : 10 —J |
tyka celku riadiaca jednotka-bezpecnostné prvky, umoziuje dosiah- 8 ‘131 :
nut "kategoériu 2" podla normy UNI EN 954-1 (vyd. 12/1998). L 9 13 JI
Na zagiatku kazdého manévru su kontrolované vietky bezpeé- I—:::::::::::::::::::::::::::::::-I
nostné zariadenia, a jedine ak je vysledok testu pozitivny, manéver | @TX RX |
sa zatne. : 10 1 [
« . o . P ) 12 123 45 |
Toto vSetko je mozné len vtedy, ak je zvolena $pecialna konfi- | STols |
guracia pre zapojenie bezpecnostnych zariadeni. V praxi to : 10 —J :
znamena, ze vysielace fotobuniek "TX" s napajané nezavisle od : 9 |
prijimacov "RX". | 8 " :
Y 2~ ST Mmoo I
—O Pri aktivacii fototestu podliehaju testovaniu tieto vstupy: FOTO, FOTO1
a FOTO2. Ak niektory z tychto vstupov nie je pouZity, je potrebné zapojit ho ~ Zapojenie FOTO, FOTO1 a FOTO2 (vstup AUX musi byt
na svorku ¢. 8. Vid' nasledovné obréazky, na ktorych su priklady zapojenia. programovany ako FOTO2)
:_ _______________________________ 1
X RX |
Zapojenie jedinej fotobunky FOTO : @ FOTO @ :
P 1 : 12 12345 :
| T RX | slolsle
BT © © L Al i
| FOTO | 9
oL 12 12345 P! 8 1— L |
: o6 NNRE : L 9 13 JI
10 — T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T . — —
I 9 Lo TX RX 1
: 8 11— | | | @ @ |
L 9 13 J' ! |
——————————————————————————————— : 12 FOTO1 112345 [
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2.3.7) Kontrola zapojeni

APOZOR: nasledovné ukony vas privedu k praci na obvo-
doch pod napatim. Niektoré ¢asti su vystavené sietovému
napitiu, a st preto VELMI NEBEZPECNE! Venujte maximalnu
pozornost tomu, ¢o prave robite a NIKDY NEPRACUJTE
SAMI!

Ked boli vykonané zapojenia automatického systému, je mozné

pristupit k ich kontrole.

1. Napojte riadiacu jednotku a skontrolujte, ¢i vSetky LED rychlo
blikaju pocas niekolkych sekund.

N

4. Ak su zapojenia spravne, vstupy typu "NC" musia mat prislusné
LED rozsvietené. Naopak, vstupy typu "NO" musia mat prislus{
né LED zhasnuté. Nasleduje obrazok 8 s rozsvietenymi LED a
tabulka s moznymi situaciami.

. Skontrolujte, ¢i sa pri pouziti zariadeni pripojenych na vstupy
rozsvietia alebo zhasnu prislusné LED.

. Skontrolujte, ¢i po stlaceni tla¢idla P2 vykonaju oba motory
kratky otvaraci manéver, pricom motor na vrchnom kridle sa
pohne ako prvy. Zastavte manéver stlacenim tlacidla P2. Ak
pohyb, ktory vykonaju motory, nie je otvorenie, zmente polaritu

\.

2. Skontrolujte, ¢i je na svorkach i 9-10 pritomné napatie cca kablov motorov. Ak sa ako prvy nepohol motor na vrchnom
32 Vdc. Ak hodnoty nezodpovedaju, ihned vypnite napajanie a kridle, pouzite mostik E (vid obrazok).
s najvacsou pozornostou skontrolujte zapojenia a napajacie
napatie.
3. Po pociatoénom rychlom blikani signalizuje LED P1 pravidelnym /w
blikanim priblizne v 1-sekundovych intervaloch spravne fungo- o—— o Lo
vanie riadiacej jednotky. Ked' na vstupoch nastane zmena, LED Mostik "E"
"P1" vykona dvojité rychle bliknutie, ¢im signalizuje, ze vstup 2 \\
bol rozoznany. /
u} —a0
VSTUP TYP VSTUPU STAV LED
STOP STOP NC L1 rozsvietena
STOP S KONSTANTNYM L1 rozsvietena
ODPOROM 8.2 KQ 8 9 10|[111213141516|] ¥—
FOTO L2 rozsvietena Mmm Mm@mmm EE
FOTO1 L3 rozsvietena
KROK-KROK L4 zhasnuta Y m m
AUX CIASTOCNE OTVOR typ 1 L5 zhasnuta A

CIASTOCNE OTVOR typ 2 L5 zhasnuta

LEN OTVOR L5 zhasnuta
LEN ZATVOR L5 zhasnuta
FOTO2 L5 rozsvietena

L1L2L3L4 L5

o y
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2.4) Automatické hladanie koncovych dorazov

Po uspesnom dokonceni previerok sa méze zacat faza automatic-
kého hfadania mechanickych dorazov. Toto je potrebné, nakolko
riadiaca jednotka POA1 musi "zmerat" €as trvania otvaracieho a
zatvaracieho manévru. Tento proces je Uplne automaticky a je
zalozeny na merani sily motorov pri rozoznavani mechanickych
dorazov pri otvoreni a zatvoreni.

—O Ak bol tento proces uz vykonany, na jeho opétovnu aktivaciu treba

najprv vymazat pamét (vid’ odsek "Vymazanie pamaéte"). Ak chcete skontro-
lovat, ¢&i su v paméti uloZené parametre koncovych dorazov, vypnite a znovu
zapnite napéajanie riadiacej jednotky. Ak vSetky LED rychlo blikaju priblizne
6 sekund, pamét je prazdna. Ak blikanie trva len 3 sekindy, parametre
koncovych dorazov st uz uloZzené v pamaéti.

» Pred zagatim hladania koncovych dorazov skontrolujte, €i vietky
bezpecnostné zariadenia davaju svoj suhlas (STOP, FOTO a
FOTO1 aktivne). Aktivacia zariadenia alebo prijem ovladacieho
prikazu po€as procesu vyvolaju jeho okamzité prerusenie.

» Kridla mézu byt v hociktorej polohe, ale najvhodnejSie je, ked su
priblizne v polovici drahy.

N\

Stlacte tlacidlo P2, aby sa zacala faza hladania, ktora prebieha

nasledovne:

Kratke otvorenie oboch motorov.

Zatvorenie motora spodného kridla az po mechanicky doraz pri

zatvoreni.

Zatvorenie motora vrchného kridla az po mechanicky doraz pri

zatvoreni.

- Zaciatok otvarania motora vrchného kridla.

- Po naprogramovanom omeskani zaciatok otvarania motora

spodného kridla. Ak omeskanie nie je dostatocné, zastavte hla-

danie stlacenim tla¢idla P1, a potom upravte cas
(vid odsek "Programovanie").

Riadiaca jednotka vykona meranie pohybu, ktory je potrebny, aby

motory dosiahli mechanické dorazy pri otvoreni.

Kompletny zatvaraci manéver. Motory nemusia zacat pohyb naraz,

ucelom je predist skrizeniu kridel, preto by malo byt dodrzané

primerané omeskanie.

Koniec procesu a ulozenie vSetkych nameranych hodnét do pa-

mate.

VSetky tieto fazy musia ist jedna za druhou bez prerusenia zo
strany inStalujuceho. Ak proces z nejakého dévodu nepokracuje
spravne, je potrebné ho prerusit’ stlacenim tlacidla P1. Potom proces
zopakujte, pripadne upravte parametre, napr. prah zasahu ampe-
rometriky (vid odsek "Programovanie").

J
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Kolaudacia

\.

( A Kolaudaciu automatického systému musi vykonat’ osoba < Skontrolujte, i sa motory vypnu, ked kridlo dosiahne mechanic-

s opravnenim podla Vyhlasky 718/2002, ktora musi stanovit’,
aké skusky su potrebné vzhfadom na pritomné rizika.

Kolaudacia je najdélezitejSou castou celej fazy instalacie. Kazdy

jeden komponent, napriklad motory, radiovy prijimac¢, nadzové

zastavenie, fotobunky a dalSie bezpeénostné zariadenia si mézu
vyzadovat $pecificku fazu kolaudacie. Doporucuje sa postupovat
podla prislusnych navodov.

Pri kolaudacii riadiacej jednotky POA1 postupujte nasledovne (kroky
sa vztahuju na jednotku POA1 s vopred nastavenymi funkciami):

» Skontrolujte, ¢i aktivacia vstupu KROK ZA KROKOM vyvola
nasledovnu sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop.

Skontrolujte, ¢i aktivacia vstupu AUX (funkcia Ciasto¢né otvo-

renie typ 1) vyvola sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop, a to len

motora horného kridla, pricom motor spodného kridla zostane
zatvoreny.

Zacnite otvaraci manéver a skontrolujte, ¢i:

aktivovanim FOTO brana pokracuje v otvaracom manévri;
aktivovanim FOTO1 sa manéver zastavi, az kym sa FOTO1
uvolni, potom manéver pokracuje v smere otvarania;

ak je inStalovana FOTO2, po aktivovani tohto zariadenia sa
musi manéver zastavit a zacne zatvaranie.

,@ AK je pri 2 po sebe iducich manévroch v rovnakom smere rozoznana

N

ky doraz pri otvoreni.

Zacnite zatvaraci manéver a skontrolujte, Ci:

aktivovanim FOTO s manéver zastavi a zacne otvaranie;
aktivovanim FOTO1 sa manéver zastavi, az kym sa FOTO1
uvolni, potom manéver pokracuje v smere otvarania;
aktivovanim FOTOZ2 brana pokracuje dalej v zatvaracom
manévri.

Skontrolujte, ¢i zariadenia zapojené na vstup STOP vyvolaju
okamzité zastavenie prebiehajuceho pohybu.

Skontrolujte, ¢i je stuper systému rozoznavania prekazok prime-
rany aplikacii:

po€as manévru, tak pri otvarani, ako pri zatvarani, brarite pohybu
kridla simulujuc prekazku a skontrolujte, ¢i sa manéver otoCi skor,
ako sa presiahne sila povolena normami.

V zavislosti od zariadeni pripojenych na vstup sa mézu vyza-
dovat dalSie previerky.

prekazka, riadiaca jednotka vykona na sekundu ciasto¢nu inverziu oboch
motorov. Pri dalSom prikaze sa zacnu kridla otvarat a prvy zasah ampero-
metriky pre kaZzdyZ motor bude povaZovany za doraz pri otvoreni. To isté sa
stane, ked sa vrati sietové napajanie po vypadku: prvy prikaz je vZdy otvo-
renie a prva prekazka je povazovana vzdy za koncovy doraz pri otvoreni.

Y,

4)

Diagnostika

-
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Diagnosticka LED P2 signalizuje pripadné poruchy alebo spravanie

rozoznané riadiacou jednotkou po¢as manévru.

Sekvencia s uréitym poc¢tom bliknuti ukazuje druh problému a
zostava aktivna, az do zaciatku nasledovného manévru. Pozri
nasledovnu tabulku:

N

Pocet
bliknuti LED P2

Druh poruchy

Zasah amperometriky M1

Zasah amperometriky M2

Zasah vstupu STOP poc¢as manévru

Chyba fototestu

Pretazenie vystupu SCA alebo el. zamku )

1
2
3
4
5)

5)

Vopred nastavené funkcie

-

\.

Riadiaca jednotka POA1 je vybavena niektorymi programovatelnymi
funkciami. Po faze vyhladavania su tieto funkcie nastavené v typic-
kej konfiguracii, ktora vyhovuje vacsine automatickych systémov.

Funkcie mézu byt kedykolvek zmenené, ¢&i pred alebo po faze

vyhladavania, a to prostrednictvom procesu programovania (vid
ods. "Programovatelné funkcie").

* Pohyb motorov : rychly

» Automatické zatvorenie : aktivne

» Kondominiové fungovanie : deaktivované
* Vystrazné blikanie : deaktivované

N

 Zatvor po foto : deaktivované

* Omeskanie pri otvarani : stupen 2 (10 %)
* Fototest : deaktivovany

» SCA/Elektrozamok : SCA

* Vstup STOP :typ NC

+ Tazké brany : deaktivované

+ SCA umerné : deaktivované

« Cas pauzy : 20 sekund

* Pomocny vstup : Ciastocné otvorenie typ 1 (aktivuje len
motor horného kridla)

» Amperometricka citlivost’ : stupen 2

J

6)

Programovatel'né funkcie

Riadiaca jednotka POA1 umoznuje naprogramovat niektoré funkcie
alebo parametre, ako aj funkciu mnohych vstupov a vystupov, tak,

aby zariadenie o nejlep$ie spifialo potreby uZivatela a bolo &o
najbezpecnejsie v danych podmienkach pouzivania.

(
|

6.1) Priame programovanie

* Pohyb pomaly/rychly
Hocikedy (ked motor stoji), je mozné zvolit rychlost pohybu bra-
ny, a to jednoducho zatlaenim tlacidla P3, ked nie je riadiaca

jednotka prave v §tadiu programovania. Zhasnuta LED P3
oznamuje, Ze je nastaveny pomaly pohyb, rozsvietena zna-
mena rychly pohyb.




\.

(6.2) Programovanie na prvom stupni, prva ¢ast’

Automatické zatvorenie

Tato funkcia umoznuje automatické zatvorenie po uplynuti
naprogramovaného ¢asu pauzy. Na zaciatku je ¢as pauzy
nastaveny na 20 sekund, ale mbéze sa upravit na 5, 10, 20, 40,

80 sekund. Ak nie je funkcia aktivovana, zariadenie pracuje
"poloautomatickym" spésobom.

"Kondominiova" funkcia

Tento spdsob je uzitocny, ked mnoho ludi pouziva automaticky
systém s dialkovym ovladanim. Ak je tato funkcia aktivovana,
kazdy prijaty prikaz vyvola otvaraci manéver, ktory neméze byt
preruseny dal$imi ovladacimi impulzami. Ak funkcia nie je akti-
vovana, prikaz vyvola: OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP.

Vystrazné blikanie

Funkcia umoznuje aktivovat majak pred za¢atim manévru, a to

na ¢as nastavitelny medzi 2, 4, 6, 8, 10 sekund. Ak tato funkcia
nie je aktivovana, majak zacne blikat v momente, kedy sa
manéver rozbieha.

N

Zatvor po foto

Spolu s automatickym zatvorenim umoziuje tato funkcia znizit
¢as pauzy na 4 sekundy po uvolneni fotobunky FOTO. To zna-
mena, ze brana sa zacne zatvarat 4 sekundy potom, ako cez fu
uzivatel presiel. Ak funkcia nie je aktivovana, odpocita sa cely
nastaveny €as pauzy.

Omeskanie pri otvarani

Tato funkcia zapri€ini pri otvarani omeskanie aktivacie motora
spodného kridla oproti tomu vrchnému, potrebné na to, aby sa
predis$lo skrizeniu kridel. Omeskanie pocas zatvarania je stale
aktivne a je pocitané automaticky riadiacou jednotkou tak, aby
bolo rovnaké ako omeskanie naprogramované pri otvarani.

J
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(6.3) Programovanie na prvom stupni, druha ¢ast’

Funkcia fototest

Riadiaca jednotka POA1 ma moznost aktivovat' proces fototestu

- pri zaCati kazdého manévru sa skontroluje spravne fungovanie
fotobuniek. Aby ste mohli vyuzivat tato funkciu, je potrebné
vhodne zapoijit fotobunky (vid ods. 2.3.6), a potom tiuto funkciu
aktivovat. Ak funkcia nie je aktivovana, riadiaca jednotka nevy-
kona fototest.

Vystup kontrolka "brana otvorena"” / elektrozamok

Ak je funkcia aktivovana, svorky 6-7 mézu byt pouzité na zapo-
jenie elektrického zamku. Ak funkcia nie je aktivovana, svorky
6-7 mdzu byt pouzité na zapojenie kontrolky signalizujuce;j
otvorenu branu (24V).

Vstup STOP typu NC alebo s konstantnym odporom

Ak je funkcia aktivovana, vstup STOP je nastaveny na "kon-

Stantny odpor 8,2 KQ". V tomto pripade aby bol dany suhlas

k manévru, musi byt medzi spoloénikom a vstupom pritomny
odpor 8,2 KQ +/-25 %. Ak funkcia nie je nastavena, vstup STOP

funguje s kontaktmi typu NC.

N\

Brana Fahkal/tazka

Ak je funkcia aktivovana, riadiaca jednotka predpoklada, ze ma
ovladat tazku branu a rozbeh a spomalovaciu rychlost pri zatva-
rani nastavi rozdielnym spésobom.

Ak funkcia nie je aktivovana, riadiaca jednotka je nastavena na
ovladanie lahkych kridel.

SCA umerné

Ak je funkcia aktivovana, vystup SCA je nastaveny s Umernym
blikanim. To znamena, Ze poc¢as otvaracieho manévru intenzita
blikania narasta postupne tak, ako sa kridla priblizuju ku konco-
vym spinacom pri otvoreni a naopak pri zatvaracom manévri sa
intenzita blikania znizuje, ¢im viac sa kridla priblizuju ku koncovym
spinacom pri zatvoreni. Ak funkcia nie je aktivovana, blikanie je
pomalé pri otvarani a rychle pri zatvarani.

\ ako KROK-ZA-KROKOM.

(6.4) Funkcie na druhom stupni

Cas pauzy

Cas pauzy, alebo lep$ie povedané &as, ktory ubehne medzi
otvaracim a zatvaracim manévrom, méze byt v automatickom
reZzime naprogramovany na 5, 10, 20, 40 a 80 sekund.

Pomocny vstup AUX
Riadiaca jednotka ma pomocny vstup, ktory méze byt nastaveny -
na niektord z nasledovnych 6 funkcii:

Ciastoéné otvorenie typu t vykonava rovnakl funkciu ako -
vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvola otvorenie len horného kridla.
Funguje len pri Uplne zatvorenej brane, inak sa prikaz chape

J
N

Ciastoéné otvorenie typu 2: vykonava rovnaku funkciu ako
vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvola otvorenie oboch kridel do
polovice ¢asu potrebného na Uplné otvorenie. Funguje len pri
uplne zatvorenej brane, inak je prikaz prijaty ako KROK-ZA-
KROKOM.

Len otvoritento vstup vyvolava len otvorenie so sekvencid
Otvor-Stop-Otvor-Stop.

Len zatvor:tento vstup vyvolava len zatvorenie so sekvenciou
Zatvor-Stop-Zatvor-Stop.

Foto 2: vykonava funkciu bezpecnostného zariadenia "FOTO 2".

=

Vylaéenie: vstup nevykonava ziadnu funkciu.

J
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A Funkcia "amperometrika”, ak je vhodne nastavena (spolu
s dalsimi neodmyslitelnymi zariadeniami), méze byt uzitoéna
na spinenie europskych noriem, a to EN 12453 a EN 12445,
ktoré vyzaduju pouzivanie technickych postupov alebo
zariadeni na znizenie sily a nebezpecenstva pri pohybe
automatickych dveri a bran.

« Cas vystrazného blikania
Pred zacatim kaZdého manévru moéze byt aktivovana signali-
zéacia, ktora avizuje manéver prostrednictvom majaka. Cas je
programovatelnyna 2, 4 6, 8a 10 sekund.

Amperometricka citlivost’

Riadiaca jednotka je vybavena systémom merania spotreby
prudu motoroy, kiory sa pouZiva na rozoznanie mechanickych
koncovych dorazov a pripadnych prekazok potas pohybu brany.
Nakolko spotreba prudu zalezi od réznych podmienok (vaha
brany, trenie, narazy vetra. zmena napétia atd ), je tu moznost
upravy prahu citlivosti pre zasah. K dispozicii je 6 stupfiov:
stupen 1 je ten najcitlivejsi (minimalna sila), stupef 6 je najmeng)
citlivy (maximalna sila).

* Omeskanie kridla
Omeskanie rozbehu motora na spodnom kridle moze byt pro-
gramovane na 5, 10, 20, 30 alebo 40 % £asu prace.

7)

Programovanie

Vaetky funkcie popisang v kapitole “Programovatelné funkcie” mézu
byt vybrané prostrednictvom fazy programovania, ktora sa konci
ulozenim vasej volby do pamaéte.

Riadiaca jednotka je vybavena pamédtou, kiora obsahuje funkcie a
parametre potrebné pre automaticky system.

%
-

7.1) Spasoby programovania

Vo vsetkych fazach programovania sa pouzivaju tlacidla P1, P2 a P3, pricom 5 LED L1 L2 . L5 ukazuju vybrany parameter.
Programovanie sa robi na 2 stupfioch:

+ Na prvom stuni je moZné aklivovat a deaktivovat funkcie. Kazda LED L1, L2 L5 zodpoveda jednej funkcii. Ak je LED rozsvietena,
funkcia je aktivna. Ak je zhasnuta, funkcia je deaktivovana.

Prvy stupen pozostava z 2 Casti, ktoré sa vyberaju stlacenim tlacidla P3. Prislusna LED P3 ukazuje, ktora z 2 Casti je zvolena.

Prvy stupen (LED P1 svieti): prva cast’ (LED P3 zhasnuta)

Prvy stupen (LED P1 svieti): druha ¢ast' (LED P3 rozsvietena)

LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5 LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5
Automatické  |Kondominiova| Vystrazné Zatvor Omeskanie Fototest Elektrozamok | Stop Tazke SCA
zatvorenie funkcia blikanie po foto pri otvarani pretrvavajici | brany umerne

+ 7 prvého stuna prvej Casti je mozné prejst na druhy stupen, na ktorom je mozne vybrat prislusny parameter funkcie. KaZdej LED
prisliicha ina hodnota, ktora sa priradi k parametru.

Prvy stupen (LED P1 svieti): prva cast’ (LED P3 zhasnuta)

Prvy stupen (LED P1 svieti): druha cast (LED P3 rozsvietena)

LED L1 LED L2 LED L3 LED 14 LED L5 LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5
Automatické |Kondominiova|Vystrainé Zatvor Omeskanie Fototest Elektrozamok | Stop Tazke SCA
zatvorenie funkcia blikanie po foto pri otvarani pretrvavajici | brany umerng

Druhy stupen:

Parameter. |Parameter: |Parameter: |Parameter; |Parameter
Cas Vstup AUX Cas vystraz- |Amperomet- |Omeékanie
pauzy neho blikania (ricka citlivost' |kridla
L1:6s L1: Otvor L1:2s Li:Stupen 1 |L1:5%
Eiastoéne typ 1 (najvatsia)
12:10s L2: Otvor L2:4s L2: Stupenn 2 |L2: 10%
tiastotne typ 2
13:20s L3 Lenotvar [L3:6s L3: Stupeit 3 |L3:20%
L4:40s L4: Len zatvor |L4:8s L4: Stupeii 4 |L4: 30%
L5:80s L5: Foto 2 L5: 10s L5: Stupen & |L5: 40 %
{najmensia)
Vaetky LED Vaetky LED
zhasnuté: zhasnuté:
vstup Stupefi &
nie j& pouzity (maximaina
amperometrika)

J
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7.1.1) Programovanie prvého stupia: funkcie

Na prvom stupni je mozné aktivovat alebo deaktivovat funkcie. Na
prvom stupni je LED P1 stale rozsvietena. LED L1,L2...L5, ak su
rozsvieteng, oznamuju aktivne funkcie, zhasnuté ukazuju deaktivo-

%

kratke, funkcia nie je aktivna, ak je blikanie dihe, funkcia je aktivna.
Na prechadzanie z prveho stupna programovania na druhy a naopak
treba stlacit tlacidlo P3.

vané funkcie. Blikajuca LED ukazuje zvolenu funkciu - ak je blikanie

Tabuflka "A1" Ako vstupit’ do programovania prvého stupiia:
1. Podrzte stlatené tlaidla P1 a P2 aspon na 3 sekundy.
Rychle blikanie véekych LED oznamuje, Ze ste vstupili do programovania.

Prikiad

Tabulka "A2" Ako aktivovat’ alebo deaktivovat’ funkciu:

1. Opakovane stlagajte P1, az kym dostanete blikajucu LED na Zelanu funkciu. ¥ —
¢r{r0ooo

Z Stlatte P2 na aktivaciu alebo deaktivaciu funkcie.

Tabufka "A3"

Ako prejst’ z prvej do druhej casti prvého stupna (a naopak):
1. Stlacte tlacidlo P3

Tabufka "A4"

Ako vyjst' z prvého stupna a potvrdit’ Gpravy:
Drzte stlacené tlagidla P1 a P2 aspoii 3 sekundy.

Tabufka "A5"

Ako vyjst' z prveho stupna a anulovat’ upravy:
y 1 Stlacte P1 asperi na 3 sekundy, alebo pockajte 1 minutu,
alebo vypnite napajanie.

| OFF il
alebo ~ | >
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/7.1.2) Programovanie druhého stupfia: parametre

Na druhom stupni je mozné vybrat k funkciam prislusné parametre.
Druhy stupen sa da dosiahnut jedine tak, Ze sa prejde prvym
stupnom.

ukazuje zvoleny parameter.

Na druhom stupni LED P1 rychlo blika a zvy3nych 5 LED L1, L2..L5

\

Tabulka "B1"  Ako vstupit’ do programovania druhého stupna: Priklad
1 Vstupte do programaovania prveho stupna, a to stlatenim P1 a P2 aspon na 3 sekundy. vy ¥

EPjcPe  3s
2s Vyberte funkciu stla¢anim P1, az kym LED blika na zelanom bode. ¥ —

crirO0000O
= & Vstupte do druhého stupna tak, Ze podrzite stlatené tlacidlo P2 aspon 3 sekundy. E
3s

Taburlka "B2" Ako vybrat’ parameter: Priklad
1. Opakovanie stlacajte P2, az kym dostanete LED na Zelany parameter. —

2T
10 0@ M

;

Taburka "B3"

Ako sa vratit' na prvy stupen:
1. Stlaéte P1.

Prikiad

(- P

Tabufka "B4"

Ako vyjst' z prvého stupia a potvrdit’ Gpravy:
T Drzte stlatené tladidla P1 a P2 aspofi 3 sekundy.

Priklad
v ¥
CPierP2  3s

Tabufka "B5" Ako vyjst' z prvého stupna a anulovat’ Gpravy:
1. Stla¢te P1 aspori na 3 sekundy, alebo pockajte 1 minutu,
alebo vypnite napajanie.

Priklad

¥ S
3s (P1]alebo .60,

alebo ~ | ~

_/
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7.2) Vymazanie pamite

Kazdé nové programovanie nahradza predchadzajuce nastavenia, A Po vymazani pamaéte sa vSetky funkcie vratia na hodnoty,
takZe normalne nie je potrebne "vetko vymazat™. V kazdom pripade  ktoré boli pévodne nastavené a je potrebné vykonat' nové hla-
uplné vymazanie pamaéate je mozné urobit touto jednoduchou
operaciou:

danie mechanickych dorazov.

Tabufka "C1" Ako vymazat pamat: 0O

i Vypnite napajanie riadiace] jednotky a pockajte, kym zhasnu vsetky LED N OFF (o
(pripadne vyberte poistku F1). =
2. Stlacte a podrzte stladené tladidla P1 a P2 na plosnom spoji. vy ¥
Q&
3. Znovu zapnite napajanie riadiacej jednotky. it =
4, Pockajte aspon 3 sekundy, potom uvolnite obe tlacidla.

Ak vymazanie pamate prebehlo spravne, vietky LED zhasnu na 1 sekundu.

/

7.3) Priklad programovania prvého stupna

V tomto priklade uvedieme kroky potrebné na aktivaciu a deaktivaciu funkcie na prvom stupni. Aktivujeme "kondominiovu” funkeiu
a nastavime vystup "SCA" na aktivaciu elektrozamku.

Priklad programovania prvého stupna: aktivacia "kondominiovej” funkcie Priklad
a aktivacie vystupu pre "elektrozamok™
y Vstupte do programovania prveho stupria stlaéenim P1 a P2 aspoii na 3 sekundy.
Criler 35
2. Stlatte 1-krat P1, aby blikala LED2 (blikanie je kratke). Y —»
(P 02000
3. Aktivvujte "kondominiovu" funkciu stlaenim P2 (blikanie bude dihe). 4
=
4, Stladte 1-krat P3 na aktivaciu druhej éasti (rozsvieti sa LED P3). ¥
=
5. Stlagte 1-krat P1. aby zagala blikat LED2 (blikanie je kratke). L—b Wi
] OFOOO
6. Aktivujte vystup "elektrozamok" stlaéenim P2 (blikanie bude dlhe). } ‘
(- P2
1. Vystupte z programovania a ulozte udaje do pamate, a to stlatenim P1 a P2
asporfi na 3 sekundy (- P1)(- P2| 3s

S
7~

7.4) Priklad programovania druhého stupria

V tomto priklade uvedieme kroky potrebné na upravu parametru na druhom stupni. Upravime amperometricku citlivost
az na "stupen 5"

Priklad programovania druhého stupna: dprava "amperometrickej Priklad
citlivosti”
1. Vstupte do programovania prvého stupfia stlaéenim P1 a P2 aspori na 3 sekundy. { ¥
P1EP] 35
2. Stlacte 3-krat P1, az kym zacne blikat LEDA4. ¥ il 1}
€3 @ B E-60
3. Prejdite na druhy stupen stlacenim P2 aspon na 3 sekundy. _{
&=z 3s
4, Stladte 3-krat P2, az kym sa rozsvieti LEDS. } — ol
(r2l3d OO D'@T
5. Vratte sa na prvy stupen stlatenim P1. L 4
(e P1
6. Vystupte z programovania a ulozte Udaje do pamate, a to stlacenim P1 a P2
= ' .
aspori na 3 sekundy. P _Ff%] 3s

- /
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7.5) Schéma programovania

Normalne

fungovanie
LED P1 pomaly blika

N1/

P1+P2

na 3 sek.

TR S (neulozi)

Prvy stupen
LED P1 pevne rozsvietena
N1/

S

Druhy stupen

LED P1 rychlo blika

NI N N
‘O--0---m B o P
ZIN /N N N
STOP Foto Foto  Krok- ~AUX
11 krok O
O (P3
Y
I I N
-8 B B-0- O]~
Auto  Kond. V)’{slr. Zatvor Omesk. o on
zatvor. blik. fgtoo otvor. O Off %
O (¢P3
CAs PAUZY
NI N L/
D E--E & e (P
|
5 10 20 40 80 O e
sekundy
o
POMOCNY VSTUP (*) /

-

/

-0-0 0O 0O O
/N

0.¢. len len  Foto2
typ2 otvor zatvor

o.¢.
typ 1

N L

p Gl
° 7=
o (7

CAS VYSTRAZNEHO BLIKANIA

H o :D H o
2 4 6 8 10

sekundy

e m)

N Lo
PN
o 3~

o (P3

AMPEROMETRICKA CITLIVOST

o :D B EE
1 2 3 4 5

stupen

o)

© (73

N7
pNdL
o g~
vSetky LED zhasnuté = max. amperometrika

OMESKANIE PRI OTVARANI
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Na nasledovnom obrazku je znazornena kompletna schéma programovania funkcii a prisludnych parametrov. Na tom istom obrazku su
uvedené funkcie a parametre nastavené na zaciatku alebo po Uplnom vymazani pamate.

N
BEEEE O
Fotot. Elzdm. STOP Tazké SCA o
trv. brany dmer. O Ofr}
Nz
e
VIS

")
o.c. typ 1 Ciasto&né otvorenie typu 1,
pohyb len horného kridla

[kontakt N.O.]

Ciasto&né otvorenie typu 2,
pohyb oboch motorov

na 1/2 ¢asu prace

[kontakt N.O.]

o.¢. typ 2

Len otvor otvor=> stop> otvor> stop...

[kontakt N.O.]
Len zatvor zatvor=> stop=> zatvor> stop...
[kontakt N.O.]
Foto 2 Pouzitie ako foto 2
[kontakt N.C.]

J




8) Volitelné prislusenstvo

- Batéria PS224 \
Riadiaca jednoka je pripravena na to, aby bola napéjana z batérie
PS124 v pripade vypadku sietového napétia.

+ Karta radia
Riadiaca jednotka je vybavena konektorom na zasunutie karty
4-kanalového radia so zastrckou SM, ktoré umoznuje ovliadat
jednotku dialkovo prostrednictvom vysielatov, ktoré posobia na
vstupy, ako uvadza nasledovna tabulka:

Vystup prijimaca Centralny vsiup

51 Krok za krokom

&.2 AUX (nastavena hodnota: &iastoéne otvor 1)
6.3 "Len otvor"

c. 4 "Len zatvor"

/

7

9) Udrzba riadiacej jednotky POA1

Riadiaca jednotka POA1, ako elektronicka cast, nevyzaduje Ziadnu
zvlastnu adrzbu. Aj tak v8ak pravidelne, aspon kazdych 6 mesiacov,

kontrolujte dokonalu spolahlivost celého zariadenia tak, ako je to
uvedené v kapitole "Kolaudacia".

N

9.1) Likvidacia
Tento vyrobok je zlozeny z réznych typov materialov, z ktorych nie- A Niektoré elektronické suciastky by mohli obsahovat Skod-
ktoré mézu byt recyklované. Informujte sa o systéme recyklovania

alebo likvidacie vyrobku v stlade s platnymi miestnymi predpismi.

live latky, nevyhadzujte ich do smetia.

o

10) Co robit, ked...

\

Toto by mal byt navod, ktor by mal poméct inStalujicemu pri
rieSeni niektorych najbeZnejSich problémov, ktoré sa mézu vyskyt-
nut pocas instalacie.

Ziadna LED nie je rozsvietena:

« Skontrolujte, &i je jednotka napajana (na svorkach 9-10 merajte
napéatie cca 32 Vdc).

« Skontrolujte 2 poistky. Ak ani LED P1 nesvieti ani neblika, je
pravdepodobné, Ze sa jedna o vaznu poruchu a riadiaca jednotka
sa musi vymenit.

LED P1 regulérne blika, ale LED vstupov L1, L2...L5 neodra-

Zaju stav prislusnych vstupov:

+ Vypnite do¢asne napajanie, aby ste ukongili fazu programovania,
v ktorej sa mozno nachadzate.

« Skontrolujte pozorne zapojenia na svorkach 11..16.

Nerozbieha sa proces "automatického hladania"

+ Proces "automatického hladania" sa aktivuje, len ak nebol nikdy
vykonany alebo ak bola vymazana pamaéat. Aby ste skontrolovali,
¢i je pamat prazdna, vypnite na chvilku napajanie - pri zapnuti
musia v8etky LED rychlo blikat priblizne 6 sekund. Ak blikaju
len 3 sekundy, pamat uz obsahuje platné hodnoty. Ak si zelate
vykonat nové "automatické hladanie", je potrebné kompletne
vymazat pamat.

"Automatické hladani" nikdy nebolo vykonané, ale proces sa

nezacina alebo sa sprava chybne:

+ Na aktivaciu procesu "automatického hladania" je potrebné, aby
zariadenie so vietkymi bezpecnostymi prvkami bolo funéné.

+ Ubezpette sa, Ze Ziadne zariadenie zapojene na vstupy nezasa-
huje pocas "automatického hladania".

+ Aby sa "automatické hfadanie" zagalo spravne, LED na vstupoch
musia byt rozsvietené, ako je to znazornené a LED P1 musi
blikat' 1-krat za sekundu.

[111213141516

o

YR
D-0-m |

[N

i}
11

t1
L1L2L3L4 LS5

=
-

"Automatické hfadanie" bolo vykonané spravne, ale manéver

sa nezacina

= Skontrolujte, &i su LED bezpeénostnych prvkov (STOP, FOTO,
FOTO1 a pripadne FOTO2) rozsvietené a ¢i sa LED prikazu, ktory
je aktivovany (KROK-ZA-KROKOM alebo AUX) rozsvieti poas
trvania prikazu.

« Ak je aktivovana funkcia "Fototest" a fotobunky nefunguju
spravne, LED DIAGNOSTIKA signalizuje chybu tak, Ze 4-krat
blikne.

Pocas pohybu brana vykona inverziu

Pri¢iny, ktoré vyvolaju inverziu, su:

« Zasah fotobuniek (FOTO2 pri otvarani, FOTO alebo FOTO1
pocas zatvarania) - v tomto pripade skontrolujte zapojenia
fotobuniek a pripadne preverte signalizaéné LED prislusnych

vstupov.
Zasah amperometriky poc¢as chodu motorov (teda nie blizko

mechanickych dorazov) sa povazuje za prekazku a vyvola
inverziu. To, ¢i sa jedna o zasah amperometriky, skontrolujete
pocitanim bliknuti LED Diagnostika: 1 bliknutie znamena zasah
amperometriky na motor 1, 2 bliknutia na motor 2.




11) Technické parametre

( Napéjanie zo siete

: Riadiaca jednotka POA1 -3230 Vac £+ 10 % 50+60 Hz

: Riadiaca jednotka POA1/V1 =120 Vac + 10 % 50+60 Hz

Max. spotreba

2170 VA

Nudzové napajanie

: predpriprava pre batériu PS124

Max. prad motorov

: 3 A (s urovnou zasahu amperometriky "stuperi 6")

Vystup napajania prisluSenstva

: 24 Vdc max. prud 200 mA (napatie moze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup fototestu

: 24 Vdc max. prud 100 mA (napatie moze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup majaka

: pre majaky 24 Vdc, max. sila 25 W (napatie méze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup kontrolky brany

: pre ziarovky 24 Vdc max. sila 5 W (napatie méze kolisat od 16 do 33 Vdc)

alebo elektrozamky 12 Vac 25 W

Vstup STOP : pre kontakty NC alebo konstantny odpor 8,2 KQ +/- 25 %
Cas prace : rozoznavany automaticky
Cas pauzy : programovatelny na 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Cas vystrazného blikania

: programovatelné na 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Omeskanie kridla pri otvarani

: programovatelné na 5, 10, 20, 30 a 40 % casu prace

Omeskanie kridla pri zatvarani

: rozoznavané automaticky

Vystup 2. motora

: pre motory POP PP7224

Max. dizka kablov : napajanie 30m
: 2. motor 15 m
: dalSie vstupy/vystupy 50 m
:anténa 10m
:-20+50 °C

\ Pracovna teplota

16
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