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...... Návod a upozorn ění pro uživatele pohonu POP   
  

 
 
 

 
Upozorn ění! 
 
Přečtěte si pozorně tento manuál  ještě předtím, než začnete zařízení 
instalovat, protože pokyny v něm uvedené obsahují důležité 
informace, jenž se týkají  bezpečnosti, instalace, použití a údržby 
zařízení. 
Pro ulehčení práce s tímto manuálem jsme tam, kde to bylo možné, 
seřadili jednotlivé kapitoly do správného pořadí podle skutečného 
postupu instalace zařízení. Veškeré postupy, které nejsou v tomto 
manuálu uvedeny, nejsou dovoleny. Nevhodný způsob instalace nebo 
použití zařízení může poškodit výrobek a ohrozit osoby a majetek. 
Společnost Nice se zříká jakékoli odpovědnosti za nedodržení 
osvědčených metod zacházení se zařízením, za poruchy  vyplývající 
z nedodržení podmínek stanovených pro aplikaci zařízení, stejně jako 
za škody, ke kterým může během užívání takto instalovaného 
zařízení dojít. Uložte tento manuál na bezpečném místě, abyste ho 
mohli kdykoli v budoucnosti použít. 
Tento manuál je součástí výrobku POP a stejně tak jako konstrukční 
řešení a výroba zařízení, je plně v souladu s platnými standardy a 
směrnicemi. Vzhledem k rizikům, která se mohou vyskytovat v 
průběhu instalace a provozu zařízení, je nutné, aby zařízení bylo 
instalované přísně v souladu s aktuální a platnou legislativou, 
normami a předpisy, a to hlavně s důrazem na následující body: 
� Předtím, než začnete s vlastní instalací zařízení, zkontrolujte, 

zda je dodávka kompletní a zda obsahuje veškeré součásti, 
doplňky a materiál potřebný k uvedení zařízení do provozu s 
přihlédnutím na požadavky pro specifickou aplikaci. 

� Automatický systém se nesmí používat do doby, dokud není 
plně uveden do provozu tak, jak je popsáno v části Testování a 
uvedení do provozu. 

� Balící materiál musí být zlikvidován v souladu s místními 
platnými zákony. 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
� Neprovádějte žádné modifikace součástek, pokud to není 

uvedeno v tomto manuálu. Takový zásah by způsobil jen 
komplikace. Společnost Nice se zříká jakékoli odpovědnosti za 
škody, které by byly výsledkem modifikace výrobku. 

� Neponořujte součásti automatického zařízení do vody, ani do 
žádné jiné kapaliny. Během instalace se ujistěte, že do řídící 
jednotky anebo do dalších otevřených součástí zařízení 
nepronikne žádná kapalina. 

� V případě, že tekuté látky proniknou do automatického zařízení, 
okamžitě odpojte napájecí zdroj a kontaktujte zákaznický servis 
společnosti Nice. Použití zařízení by jinak za těchto podmínek 
mohlo být nebezpečné. 

� Uchovávejte všechny součásti zařízení mimo dosah zdrojů tepla 
a otevřeného ohně; oheň by mohl poškodit součásti zařízení a 
způsobit poruchu, požár nebo nebezpečné situace. 

� Během delších období nečinnosti by měl být volitelný akumulátor 
vyjmutý a uložený na suchém místě, aby nedocházelo k úniku 
škodlivých látek. 

� Připojte řídící jednotku jen k napájecímu zdroji, který je vybaven 
bezpečnostním uzemněním.  

� Všechny operace, které vyžadují otevření krytu zařízení, musí 
být provedeny po odpojení řídící jednotky od zdroje napájení. 
Pokud není možné zabezpečit odpojení zařízení od zdroje, 
označte zařízení tabulkou s nápisem:  
      „VÝSTRAHA: NA ZAŘÍZENÍ SE PRACUJE!“ 

� V případě, že se odpojí jistič nebo shoří pojistky, musíte nejprve 
zjistit příčinu a odstranit ji dříve, než znovu nastavíte jistič nebo 
vyměníte pojistky a uvedete zařízení do funkčního stavu. 

� Pokud dojde k takové poruše, která se nedá odstranit na základě 
informací uvedených v tomto manuálu, kontaktujte prosím 
zákaznický servis společnosti Nice. 

 
 

CZ 
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1) Popis výrobku 
 
POP je převodový motor pro malé až středně velké křídlové brány. 
Automaticky otvírá a zavírá brány, jejichž křídla mají maximální 
rozměr 1,8  metru na délku a jejichž hmotnost nepřesahuje 200kg. 
 

� PP7024 s vestavěnou řídící jednotkou a 230V napájením  
(model PP7024/V1 je napájený 120 V). 

� Model PP7224 není vybaven žádným řídícím obvodem a 
převodový motor modelu PP07224 se připojuje k řídící jednotce 
PP7024.

2) Instalace 
Instalaci zařízení musí provádět výhradně kvalifikovaný a zkušený 
technik, a to v souladu se směrnicemi, které jsou uvedeny v části 
Důležitá upozornění.  

 

2.1) Předběžná kontrola 
Nepoužívejte zařízení POP k automatickému ovládání bran, pokud to 
je neúčinné a nebezpečné. Zařízení nedokáže řešit poruchy, které 
plynou z nesprávné instalace nebo nesprávné údržby bran. 
Ujistěte se, že konstrukce brány je vhodná pro automatické ovládání 
a že je v souladu s platnými směrnicemi a předpisy. 
Ujistěte se, že: 
� Obal je nepoškozený a obsahuje všechny součásti, vyobrazené 

na obrázku 1. 
o 1 kus automatického ovladače brány PP7024; 
o 1 kus automatického ovladače brány PP7224; 
o 2 kusy přímého ramene; 
o 2 kusy zakřiveného ramene; 
o 2 kusy konzol pro zavěšení převodového motoru; 
o 1 kus krabičky s mechanickým příslušenstvím; 
o 1 kus krabičky s elektronickým příslušenstvím; 

� Křídla se musí otevírat a zavírat bez zadrhávání nebo bez míst 
s výrazným třením. 

� Křídla mají být správně vyvážená, tzn.  pokud se zastaví 
v libovolné poloze, nesmí vykazovat žádnou tendenci začít se 
znovu pohybovat. 

� Plocha vyhrazená pro instalaci převodového motoru umožňuje 
lehký pohyb a manévrování zařízení. 

� Ujistěte se, že plocha pro instalaci je slučitelná s celkovými 
rozměry převodového motoru (obrázek 2). 

� Ujistěte se, že montážní místa různých součástí jsou chráněna 
před nárazy a že povrch - určený k montáži - je dostatečně 
pevný a tuhý. 

� Ujistěte se, že místa určená k instalaci fotobuněk jsou 
dostatečně ploché a že umožňují nastavení optimální polohy 
mezi vysílačem a přijímačem. 

� Zkontrolujte, zda je k dispozici dostatečný prostor pro otáčení 
ramena (obrázek 3).

 

2.2) Typická konfigurace systému (obrázek 4) 
1. Ovládací servomotor POP PP 7024 
2. Ovládací servomotor POP PP 7224 
3. Fotobuňka 
4. Anténa 

5. Blikající výstražné světlo - maják 
6. Klíčem ovládaný spínač 
7. Místo k instalaci fotobuněk (volitelné) 
8. Napájecí kabel

 

2.3) Instalace (obrázek 5) 
Konzoly připevněte následujícím způsobem: 

 
 

1. Pomocí úhlu otevření křídla brány jako vodítka zkontrolujte, zda je možné dodržet hodnoty uvedené v tabulce 1. 
2. Změřte hodnotu „A“ přímo v místě instalace. 
3. Hodnota „B“ může být vypočítána na základě údajů z tabulky 1  pomocí hodnoty „A“ společně s údajem o úhlu otevření křídel brány. 

Např.: pokud hodnota „A“ = 100 mm a je vyžadováno otevření křídla brány v úhlu 100°, m ěla by být hodnota „B“ přibližně 180 mm. 

  

Obrázek 5 

  

  

  

  

Tabulka 1 
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2.4) Instalace konzole pro upevn ění motoru na sloupek (obrázek 6) 
Pomocí šroubů, vhodných k zašroubování do materiálu sloupku, připevněte konzolu převodového motoru ve vodorovné poloze. 

 

2.5) Sestavení p římého ramene (obrázek 7) 
Pomocí šroubu M8x25 s podložkou nainstalujte přímé rameno. Ujistěte se, že rameno je umístěno tak, aby vycházelo z přední části zařízení. 

 

2.6) Instalace pohonu (obrázek 8) 
Vložte zařízení POP do desky v místě C a připevněte jej pomocí dodaných šroubů M6x100 a matic. 

 

2.7) Sestavení zak řiveného ramene a upevn ění nastavitelné konzoly ke k řídlům brány (obr. 9)
Pomocí dodaných čepů s bezpečnostními kroužky spojte dvě části 
ramene a spojte zakřivenou část ramene s nastavitelnou konzolou.  
Připevněte kyvnou montážní konzolu ramene k bráně tak daleko od 
sloupku, jak je jen možné, abyste prodloužili rameno na maximální 

vzdálenost. (viz. obr.5) . Konzola může být přivařená k bráně nebo 
připevněná šrouby pro daný materiál brány.

 

2.8) Odblokování pohonu z vnit řní strany (obrázek 10) 
Tento postup se provádí následujícím způsobem: 
A. Zdvihněte kryt. 
B. Vložte uvolňovací klíč dodaný se zařízením a otáčejte jím ve směru hodinových ručiček dokud se nezastaví. 

 

2.8.1) Odblokování pohonu z vn ější strany (obrázek 11) (volitelné) 
Uvolňovací systém se sestavuje v šesti krocích: 
A. Sejměte plastový kryt (1). 
B. Zašroubujte kolík (3) do uvolňovacího hřídele (2). 
C. Zašroubujte napínač lanka (4) do speciálního otvoru (5). 

D. Zajistěte pružinu (6) ke kolíku (3) a k upevňovacímu bodu, který 
je vidět na krytu. 

E. Zasuňte uvolňovací lanko (7) do otvoru v kolíku (3) a do 
napínače lanka (4). 

F. Instalujte plastový kryt (1) do původní polohy.
 

2.9) Zajišt ění dorazu otev řené polohy (obrázek 12) 
Odblokujte motor pohonu. 
A: otáčejte křídlem brány až do požadované otevřené polohy. Potom umístěte zarážku koncové polohy tak, aby se opřela o rameno pohonu 
(rameno musí být v rovině) a připevněte ji pomocí dvou šroubů M6x25. 
B: uvolněte šroub, kterým je  upevněno přímé rameno k pohonu a po přizpůsobení ochranného krytu šroub pevně dotáhněte. 

 

2.10) Elektrické p řipojení 
Postupujte podle s návodu k obsluze POA1, kde je elektrické připojení zařízení detailně popsáno. 

 

2.11) Připojení ke zdroji napájení (obrázek 13) 
U modelu PP7024: připojte kabel napájecího zdroje 230 V přímo ke svorkám, kde je připojená pojistka. 
U modelu PP7224: připojte kabel z jednotky PP7024 k velkým svorkám. 

 

2.12) Použití záložních akumulátor ů (obrázek 14) (volitelné) 
Zařízení POP se dodává v kompletu s krabicí, určenou pro instalaci záložních akumulátorů (volitelné). Otevřete plastikový kryt na řídící jednotce 
a připojte krabici s akumulátorem. 
 

3) Ruční uvolně ní mechanismu 
 
Ruční provoz zařízení (obrázek 10)  lze použít v případě, kdy došlo k poruše systému nebo k poruše napájení. Ruční ovládání brány je 
možné jen tehdy, když lze převodovým motorem pohybovat volně a je správně sestaven pomocí originálního příslušenství. 
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4)  Testování a uvedení do provozu 
Jedná se o nejdůležitější operace, navržené tak, aby byla zaručena 
maximální bezpečnost funkce automatického systému. Testovací 
procedury lze použít i k pravidelnému ověření, zda zařízení, která 
tvoří součást automatického systému, pracují správně. Testování 
automatického systému smí provádět výhradně kvalifikovaný a 

zkušený personál, který musí určit, které testy je nutné provést 
s ohledem na hrozící rizika použití a ověřit shodu systému s platnými 
právními ustanoveními, směrnicemi a normami, obzvláště se všemi  
ustanoveními normy EN 12445, která definuje způsoby testování 
automatických systémů ovládání bran.

 

4.1) Testování 
1. Ujistěte se, že ustanovení v časti Výstražná upozornění, jsou 

pečlivě dodržována. 
2. Otestujte otvírání a zavírání brány a ujistěte se, že křídla brány 

se pohybují určeným směrem. Test by měl být proveden 
několikrát, aby bylo jisté, že se křídla brány pohybují hladce, že 
se při pohybu nevyskytují žádná místa s vysokým třením a že při 
montáži a při nastavení pohybu nedošlo k žádným nedostatkům. 

3. Zkontrolujte správnou funkci bezpečnostních zařízení jednoho 
po druhém. 

4. Změřte dorazovou sílu v souladu s normou EN 12445. Pokud je 
při redukovaní dorazové síly využita brzdná síla motoru, snažte 
se najít takové nastavení, které by poskytlo nejlepší možné 
výsledky.

 
5) Údržba 
 
Všechny údržbářské práce se musí provádět výhradně v souladu s bezpečnostními pokyny uvedenými v této příručce a podle příslušných 
právních úprav a norem. Zařízení POP nevyžaduje žádnou zvláštní údržbu. Je nutné se pravidelně ujistit (alespoň jedenkrát za půl roku), že 
všechny součásti zařízení jsou dokonale funkční. Proveďte proto všechny testy a kontroly, uvedené v části 4. 1 – Testování. Pokud jsou 
součástí systému i jiná zařízení, postupujte podle pokynů uvedených v příslušném programu údržby. 
 

5.1) Likvidace 
Zařízení POP je tvořeno různými druhy materiálů, z nichž  některé lze  
recyklovat (hliník, plasty, elektrické kabely), zatímco ostatní musí být 
zlikvidovány (desky plošných spojů). 
Varování: Některé elektronické součástky mohou obsahovat 
znečišťující látky. Neznečišťujte životní prostředí. Obstarejte si 
informace o recyklaci nebo o druzích likvidace, které jsou ve vašem 
okolí k dispozici a jsou v souladu s místními platnými předpisy.  
 
 
 
 

1. Odpojte automatický systém od zdroje elektrické energie. 
2. Demontujte všechny součásti a příslušenství. Postupujte 

v opačném pořadí kroků, než je popsáno v kapitole 2 – 
Instalace.  

3. Vyjměte desky plošných spojů. 
4. Roztřiďte různý elektronický materiál a recyklovatelný materiál a 

odevzdejte jej autorizované společnosti, která se zabývá 
likvidací materiálů a recyklací. 

5. Zbývající materiál odevzdejte do autorizovaného sběrného 
centra k ekologické likvidaci nerecyklovatelných materiálů. 

6) Technické údaje 
 

  PP7024 PP7024 / V1 PP7224 * 

Napájení VAC/Hz 230 / 50 120 / 50–60 / 
 V DC / / 24 
Maximální proud A 1 2 3 
Výkon motoru W 75 
Kroutící moment Nm 180 
Doba otevření S 10 
Provozní teplota °C –20 ° ÷ +50 ° 
Stupeň krytí  IP 44 
Pracovní cyklus  30 % 
Třída izolace  1 B 
* Tato verze není vybavena řídící jednotkou. 

 

 
7)  Příslušenství 
 
KIO –  uvolňovací lanko se zámkem. 
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Odblokování pohonu 
z vnit řní strany 
 
1. Nadzdvihněte kryt. 
2. Vložte uvolňovací klíč dodaný se 

zařízením a otáčejte jím ve směru 
hodinových ručiček dokud se nezastaví. 

 

 

Odblokování pohonu z 
vně jší strany 
 

 
1. Sejměte plastikový kryt (1). 
2. Zašroubujte kolík (3) do uvolňovacího 

hříadele (2). 
3. Zašroubujte napínač kabelu (4) do 

speciálního otvoru (5). 
4. Zajistěte pružinu (6) ke kolíku (3) a 

k upevňovacímu bodu, který je vidět na 
krytu. 

5. Zasuňte uvolňovací kabel (7) do otvoru 
v kolíku (3) a do napínače kabelu (4). 

6. Instalujte plastikový kryt (1) do původní 
polohy. 

 
 
 
 
 
 
 
 
Důležité upozorně ní: Pokud je váš systém vybavený dálkovým 
ovládaním, které po určité době nepracuje správně anebo 
nepracuje vůbec, může to být tím, že jsou vybité baterie (v 
závislosti na typu baterie může k takové situaci dojit po několika 
měsících až dvou let). V takovém případě uvidíte, že dioda, které 
potvrzuje vyslaný signál, je svítí slabě nebo vůbec, případně se 
rozsvítí jen nakrátko. Než zavoláte instalačního technika, pokuste 
se baterii vyměnit za baterii z jiného funkčního dálkového ovládání. 
Pokud je problém způsoben vybitými bateriemi, stačí je vyměnit za 
baterie shodného typu. 
 

Jste spokojený?  Pokud si přejete vybavit váš dům novým 
automatickým systémem, svěřte se se svými požadavky vašemu 
specialistovi na instalace a použití výrobků firmy NICE, máte 
záruku potřebných odborných znalostí a nejprogresivnějších 
výrobků na trhu, s rysy nepřekonatelného výkonu a maximální 
kompability. 
Děkujeme vám, že jste si našli čas a přečetli si tento návod a 
upozornění. Přejeme vám co největší spokojenost při používaní 
vašeho nového automatického systému. Vašemu specialistovi na 
instalace bude potěšením pomoci vám se všemi současnými a 
budoucími požadavky. 
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Upozornenia:

Tento návod je ur ený výhradne pre kvalifikovaný technickýč

personál s oprávnením pod a Vyhlášky 718/2002. Žiadna z infor-ľ

mácií uvedených v tejto zložke nie je ur ená kone nému užívate-č č

ľovi!

Tento návod sa vz ahuje k riadiacej jednotke POA1 a nesmie byť ť

použitý pre iné výrobky.

Riadiaca jednotka POA1 slúži na ovládanie elektromechanických

pohonov pre automatizovanie krídlových brán a dverí. Každé iné

použitie je nevhodné, a preto je zakázané.

Doporu ujeme pozorne si pre íta (aspo raz) všetky inštrukcie a ažč č ť ň

potom pristúpi k inštalácii.ť

!
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Fungovanie riadiacej jednotky POA1 je založené na systéme, ktorý

kontroluje silu motorov zapojených na jednotku (amperometrika).

Tento systém umož uje automatické rozoznávanie koncových po-ň

lôh, uloženie asu práce každého jedného motora do pamäte ač

rozoznávanie prípadných prekážok po as normálneho pohybuč

ochrana pred nabúraním).

Táto vlastnos zjednodušuje inštaláciu, nako ko nie je potrebnéť ľ

žiadne nastavenie asu práce a omeškania krídla.č

Jednotka je vopred naprogramovaná na funkcie normálne žiadané.

Špecifické funkcie sa dajú navoli prostredníctvom jednoduchéhoť

procesu.

Najdôležitejšie sú iastky jednotky POA1 sú znázornené na obráz-č

ku 1, aby ste ich mohli ahko identifikova .ľ ť

1 2

D

C

A

FE G H I L M

3 4 5 6 89 1 0 11 12131415167

B

P1

L1...L5

P2

P3

O

N

3

SK

Riadiaca jednotka POA1

A: Konektor napájania 24 V

B: Konektor motora M1

C: Konektor batérie PS124

D: Poistka príslušenstva (500 mA) typ F

E: Selektor omeškania otvorenia motora M1 alebo M2

F: Svorka motora M2

G: Svorka výstupu majáka

H: Svorka výstupu SCA alebo elektrozámku

I: Svorky 24 Vdc pre príslušenstvo a fototest

L: Svorky vstupov

L1…L5: Led vstupov a programovania

M: Svorka antény rádia

N: Zástr ka rádiového prijíma a "SM"č č

O: Konektor programovania/diagnostiky

P1, P2, P3: Tla idlá a led na programovanieč

Riadiaca jednotka je uložená v ochrannom kryte, ktorý

ju chráni pred možným poškodením.

!

1) Popis výrobku

1

Pripomíname vám, že automatické bránové a dverové

systémy musia by inštalované len pracovníkmi s oprávnenímť

pod a Vyhlášky 718/2002.ľ

Venujte pozornos upozorneniam v odseku "Výstrahy preť

inštalujúceho.

!

2.1) Typické zapojenie

Na objasnenie niektorých termínov a aspektov automatického

zariadenia pre 2-krídlové brány alebo dvere vám ukážeme typický

príklad zapojenia.

Obzvláš pripomíname, že:ť

• Parametre a zapojenie fotobuniek nájdete v návode k predmet-

nému výrobku.

• Pár fotobuniek "FOTO" nemá pri otváraní žiaden efekt, ale po asč

zatvárania vyvolá inverziu pohybu.

• Pár fotobuniek "FOTO1" zastaví manéver tak pri otváraní, ako aj

pri zatváraní.

• Pár fotobuniek "FOTO2" (zapojený na vhodne programovaný

vstup AUX) nemá pri zatváraní žiaden efekt, ale po as otváraniač

vyvolá inverziu pohybu.

2) Inštalácia

1. Elektromechanický pohon

PP7024 (so zabudovanou

jednotkou POA1)

2. Elektromechanický pohon

PP7224 bez jednotky

3. Maják

4. K ú ový prepínaľ č č

5. Pár fotobuniek "FOTO"

6. Pár fotobuniek "FOTO1"

7. Pár fotobuniek "FOTO2"

1 2

3

4
5

7

FOTO 1

FOTO

FOTO
2

6
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2.3.1) Elektrická schéma

4

2.2) Po iato né previerkyč č

Predtým, ako za nete s akouko vek prácou, presved te sa, žeč čľ

všetok materiál je vhodný na inštaláciu a zodpovedá platným

predpisom. Okrem kontroly všetkých bodov uvedených v odseku

"Výstrahy pre inštalujúceho", táto as obsahuje zoznam špeci-č ť

fických previerok pre riadiacu jednotku POA1.

• Mechanické dorazy brány musia by schopné zastaviť ť

pohyb brány a musia bez problémov stlmi celú zotrva núť č

silu krídla (ak treba, použite dorazy dodávané k motorom

POP).

• Prívod napájania musí by chránený vhodným isti om.ť č

· Riadiacu jednotku napojte pomocou káblu 2x1,5 mm2. Ak je

vzdialenos medzi jednotkou a uzemnením vä šia ako 30 m,ť č

je potrebné v blízkosti jednotky inštalova uzem ovaciu plat u.ť ň ň

• Na zapojenia bezpe nostných obvodov vo ve mi nízkom napätíč ľ

používajte káble s minimálnym prierezom 0,25 mm 2.

· Ak d žka presahuje 30 m, použite tienené káble. Tienenie uzem-ĺ

nite na strane riadiacej jednotky.

• Kábel na pripojenie motora musí ma minimálny prierezť

1,5 mm2.

• Nikdy nezapájajte káble v podzemných krabiciach, aj keď

sú vodotesné.

2.3) Elektrické zapojenia

Po as elektrických zapojení alebo zasúvania rádiovéhoč

prijíma a musí by riadiaca jednotka vypnutá, aby sa zaru ilač čť

bezpe nos inštalujúceho a predišlo sa prípadným škodámč ť

na komponentoch.

• Vstupy kontaktov typu NC (normálne zatvorené) - ak nie sú

použité, premostia sa so "SPOLO NÍKOM" (okrem vstupovČ

fotobuniek v prípade, že je aktivovaná funkcia FOTOTEST - viď

odsek 2.3.6).

• Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NC, zapoja sa do

SÉRIE.

• Vstupy kontaktov typu NO (normálne otvorené) - ak nie sú

použité, nechajú sa vo né.ľ

• Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NA, zapoja sa

PARALELNE.

• Kontakty musia by výlu ne mechanického typu, bezpotenciá-ť č

lové. Nedovo ujú sa zapojenia typu "PNP", "NPN", "Openľ

Collector" a pod.

• V prípade, že sa krídla prekrývajú, pomocou mostíka E (obrá-

zok 1) je možné vybra motor, ktorý musí za a ako prvý otvá-ť ťč

ranie. M1 je motor so zabudovanou riadiacou jednotkou, M2 je

ten bez jednotky.

!
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2.3.2) Popis zapojení

Uvádzame stru ný popis možných zapojení riadiacej jednotky:č

Svorky                              Funkcie                            Popis

L-N- Prívod prúdu Napájanie zo siete

1÷3 Motor 2 * Pripojenie motora M2

4÷5 Maják Pripojenie majáka 24 Vdc max. 25 W

6÷7 SCA/Elektrozámok Pripojenie kontrolky "brána otvorená" 24 Vac max. 5 W alebo elektrozámku

12 V max. 25 VA (vi odsek "Programovanie")ď

8 24 Vdc/fototest Napájanie +24 V TX fotobunky pre fototest (max. 100 mA)

9 0 Vdc Napájanie 0 V pre príslušenstvo

10 24 Vdc                                Napájanie príslušenstva, RX fotobuniek at . (24 Vdc max. 200 mA)ď

11 Spolo níkč Spolo ník pre všetky vstupy (+24 Vdc)č

12 STOP ** Vstup s funkciou STOP (núdzový stav, bezpe nostný blok)č

13 FOTO Vstup NC pre bezpe nostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)č

14 FOTO1                               Vstup NC pre bezpe nostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)č

15 KROK ZA KROKOM Vstup pre krokový režim (OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP)

16 AUX *** Pomocný vstup

17÷18 Anténa Pripojenie antény rádiového prijíma ač

* Nepoužíva sa na jednokrídlové brány (jednotka automaticky rozozná, i je inštalovaný jediný motor)č

** Vstup STOP môže by použitý pre kontakty NC alebo s konštantným odporom 8,2 KΩť (vi odsek "Programovanie")ď

*** Pomocný vstup AUX môže by programovaný na jednu z týchto funkcií:ť

Funkcia Typ vstupu Popis

Č ČIASTO NE OTVOR TYP 1 NO Kompletné otvorenie horného krídla

Č ČIASTO NE OTVOR TYP 2 NO Otvorenie 2 krídel do polovice dráhy

OTVOR                                       NO Vykonanie len otváracieho manévru

ZATVOR NO Vykonanie len zatváracieho manévru

FOTO 2 NC Funkcia FOTO 2

VY ATÁ                                       --Ň Žiadna funkcia

Vstup AUX je od výroby programovaný s funkciou IASTO NE OTVOR TYP 1Č Č

Vä šina zapojení je ve mi jednoduchá. Ve ká as sú priame zapo-č čľ ľ ť

jenia na jediného užívate a alebo kontakt.ľ

Na nasledných obrázkoch sú uvedené niektoré príklady, ako zapo-

ji vonkajšie zariadenia.ť

2.3.3) Poznámky k zapojeniu

Zapojenie k ú ového prepína aľ č č

Príklad 1

Ako zapoji prepína na dosiahnutie funkcií KROK ZA KROKOMť č

a STOP.

Príklad 2

Ako zapoji prepína na dosiahnutie funkcie KROK ZA KROKOMť č

a jednej z funkcií pomocného vstupu ( IASTO NE OTVOR, LENČ Č

OTVOR, LEN ZATVOR...)

Zapojenie kontrolky "brána otvorená"/elektrozámku

Ak je programovaná SCA, výstup môže by použitý ako kontrolkať

"brána otvorená". Pri otváraní bliká pomaly, pri zatváraní bliká

rýchlo. Trvalé rozsvietenie znamená, že brána stojí v otvorenej

polohe. Zhasnutá znamená zatvorenú bránu.

Ak je programovaný elektrozámok, výstup môže by použitý akoť

elektrozámok a na za iatku každého otváracieho manévru je nač

3 sekundy aktivovaný elektrozámok.

CNC NO CNONC NO NC C NCC NO

15

11

11

1612

11

15

11

KROK ZA
KROKOM

KROK ZA
KROKOM

STOP AUX

6

6

24 Vdc
max. 5 W

12 Vac
max. 25 VA

7

7

Príklad 1 Príklad 2
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Riadiaca jednotka POA1 môže by programovaná pre dva typyť

vstupu STOP:

- Stop typu NC na zapojenie kontaktov typu NC

- Stop s konštantným odporom: umož uje na riadiacu jednotkuň

zapoji zariadenia s výstupom s konštantným odporom 8,2 Kť Ω

(napr. citlivé hrany). Vstup meria hodnotu odporu a nedá súhlas

na manéver, ak je odpor mimo dovolenej odchýlky. Pomocou

vhodných nastavení je možné na vstup stop s konštantným

odporom zapoji aj zariadenia s kontaktmi normálne otvorenýmiť

"NO" alebo normálne zatvorenými "NC" a prípadne viaceré

zariadenia, aj rôzneho druhu. Za týmto ú elom sledujte nasledovnúč

tabu ku:ľ

Poznámka 1: Jedno alebo viac zariadení NO sa môžu zapoji medziť

sebou paralelne, bez obmedzenia množstva, s ukone ovacímč

odporom 8,2 KΩ (obrázok 4).

Poznámka 2: Kombinácia NO a NC je možná uložením 2 kontak-

tov paralelne medzi sebou, pri om na kontakt NC treba umiestnič ť

sériovo odpor 8,2 KΩ (je teda možná aj kombinácia 3 zariadení:

NO, NC a 8,2 KΩ) (obrázok 5).

Poznámka 3: Jedno alebo viac zariadení NC sa môžu zapojiť

medzi sebou sériovo s odporom 8,2 KΩ bez obmedzenia množ-

stva (obrázok 6).

Poznámka 4: Len jedno zariadenie s výstupom s odporom 8,2 KΩ

môže by zapojené. Prípadné viaceré zariadenia musia byť ť

zapojené "kaskádovi te" s jed iným kone ným odporomč

8,2 KΩ (obrázok 7).

Ak je vstup Stop s konštantným odporom používaný na

zapojenie zariadení s bezpe nostnou funkciou, len zariadeniač

s výstupom s konštantným odporom 8,2 KΩ zaru ujú ochrannúč

kategóriu 3.

!

2.3.4) Vstup typu STOP

Tabu ka 1ľ

1. zariadenie typu:

NO NC 8,2 KΩ

]D
U

L
G

H
Q

L
H

W
\S

X

NO

NC

8,2 KΩ

paralelne
(poznámka 1)

(poznámka 2) paralelne

(poznámka 2)
sériovo
(poznámka 3)

sériovo

paralelne sériovo (poznámka 4)

NONO

11

12

8,2 KΩ

NO

NC
11

12

8,2 KΩ

11

12

8,2 KΩNCNC

11
12 citlivá hrana

1

citlivá hrana

2

citlivá hrana

n 8,2 KΩ

4

7

5 6

2.3.5) Príklady zapojenia fotobuniek
bez funkcie fototest

Zapojenie jedinej fotobunky FOTO Zapojenie FOTO a FOTO1

1411

10
9 13

11

10
9

1 1 2 3  4  52
FOTO

TX RX

9
10

10
9

13
11

11
14

10

10

9

9

TX

FOTO 1

RX

TX

FOTO

RX

1 1 2 3  4  52

1 1 2 3  4  52
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Zapojenie FOTO, FOTO1 aFOTO2 (vstup AUX musí byť

programovaný ako FOTO2)

7
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2.3.6) Príklady zapojenia fotobuniek
s funkciou fototest

Riadiaca jednotka POA1 je vybavená programovate nou funkciouľ

FOTOTEST (od výroby funkcia nie je aktívna). Toto je vynikajúce

riešenie z h adiska spo ahlivosti bezpe nostných zariadení a o saľ ľ č č

týka celku riadiaca jednotka-bezpe nostné prvky, umož uje dosiah-č ň

nu "kategóriu 2" pod a normy UNI EN 954-1 (vyd. 12/1998).ť ľ

Na za iatku každého manévru sú kontrolované všetky bezpe -č č

nostné zariadenia, a jedine ak je výsledok testu pozitívny, manéver

sa za ne.č

Toto všetko je možné len vtedy, ak je zvolená špeciálna konfi-

gurácia pre zapojenie bezpe nostných zariadení. V praxi toč

znamená, že vysiela e fotobuniek "TX" sú napájané nezávisle odč

prijíma ov "RX".č

Pri aktivácii fototestu podliehajú testovaniu tieto vstupy: FOTO, FOTO1

a FOTO2. Ak niektorý z týchto vstupov nie je použitý, je potrebné zapoji hoť

na svorku . 8. Vi nasledovné obrázky, na ktorých sú príklady zapojenia.č ď

Zapojenie jedinej fotobunky FOTO

Zapojenie FOTO a FOTO1

Zapojenie FOTO, FOTO1 a FOTO2 (vstup AUX musí byť

programovaný ako FOTO2)

13

9
11

10

10

11
14

9

10
9

9
10

11
16

10
9

9
10

TX

TX

RX

FOTO 2

FOTO 1

RX

TX

FOTO

RX

1 1 2 3   4  52

1 1 2 3  4  52

1 1 2 3  4  52

148

9
8

9

13
11

10

RXTX

1 1 2 3  4  52
FOTO

9
8

14
11

9
10

9
8

9
11
13

10

TX

FOTO 1

RX

TX

FOTO

RX

1 1 2 3   4  52

1 1 2 3   4  52

9
8

16
11

9
8

9
10

14
11

9

9
8

9
10

13
11

10

TX

FOTO 2

RX

TX

FOTO 1

RX

TX

FOTO

RX

1 1 2 3   4  52

1 1  2   3  4  52

1 1 2 3   4  52
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2.3.7) Kontrola zapojení

POZOR: nasledovné úkony vás privedú k práci na obvo-

doch pod napätím. Niektoré asti sú vystavené sie ovémuč ť

napätiu, a sú preto VE MI NEBEZPE NÉ! Venujte maximálnuĽ Č

pozornos tomu, o práve robíte a NIKDY NEPRACUJTEť č

SAMI!

Ke boli vykonané zapojenia automatického systému,ď je možné

pristúpi k ich kontrole.ť

1. Napojte riadiacu jednotku a skontrolujte, i všetky LED rýchloč

blikajú po as nieko kých sekúnd.č ľ

2. Skontrolujte, i je na svorkáchč i 9-10 prítomné napätie cca

32 Vdc. Ak hodnoty nezodpovedajú, ihne vypnite napájanie aď

s najvä šou pozornos ou skontrolujte zapojenia a napájacieč ť

napätie.

3. Po po iato nom rýchlom blikaní signalizuje LED P1 pravidelnýmč č

blikaním približne v 1-sekundových intervaloch správne fungo-

vanie riadiacej jednotky. Ke na vstupoch nastane zmena, LEDď

"P1" vykoná dvojité rýchle bliknutie, ím signalizuje, že vstupč

bol rozoznaný.

4. Ak sú zapojenia správne, vstupy typu "NC" musia ma príslušnéť

LED rozsvietené. Naopak, vstupy typu "NO" musia ma prísluš-ť

né LED zhasnuté. Nasleduje obrázok 8 s rozsvietenými LED a

tabu ka s možnými situáciami.ľ

5. Skontrolujte, i sa pri použití zariadení pripojených na vstupyč

rozsvietia alebo zhasnú príslušné LED.

6. Skontrolujte, i po stla ení tla idlač č č P2 vykonajú oba motory

krátky otvárací manéver, pri om motor na vrchnom krídle sač

pohne ako prvý. Zastavte manéver stla ením tla idla P2. Akč č

pohyb, ktorý vykonajú motory, nie je otvorenie, zme te polarituň

káblov motorov. Ak sa ako prvý nepohol motor na vrchnom

krídle, použite mostík E (vi obrázok).ď

!

VSTUP TYP VSTUPU STAV LED
STOP STOP NC L1 rozsvietená

STOP S KONŠTANTNÝM L1 rozsvietená
ODPOROM 8,2 KΩ

FOTO L2 rozsvietená
FOTO1 L3 rozsvietená
KROK-KROK L4 zhasnutá
AUX IASTO NE OTVOR typ 1Č Č L5 zhasnutá

Č ČIASTO NE OTVOR typ 2        L5 zhasnutá
LEN OTVOR                               L5 zhasnutá
LEN ZATVOR L5 zhasnutá
FOTO2                                        L5 rozsvietená

8

2.4) Automatické h adanie koncových dorazovľ

Po úspešnom dokon ení previerokč sa môže za a fáza automatic-č ť

kého h adania mechanických dorazov. Toto je potrebné, nako koľ ľ

riadiaca jednotka POA1 musí "zmera " as trvania otváracieho ať č

zatváracieho manévru. Tento proces je úplne automatický a je

založený na meraní sily motorov pri rozoznávaní mechanických

dorazov pri otvorení a zatvorení.

Ak bol tento proces už vykonaný, na jeho opätovnú aktiváciu treba

najprv vymaza pamä (vi odsek "Vymazanie pamäte"). Ak chcete skontro-ť ť ď

lova , i sú v pamäti uložené parametre koncových dorazov, vypnite a znovuť č

zapnite napájanie riadiacej jednotky. Ak všetky LED rýchlo blikajú približne

6 sekúnd, pamä je prázdna. Ak blikanie trvá len 3 sekúndy, parametreť

koncových dorazov sú už uložené v pamäti.

• Pred za atím h adania koncových dorazov skontrolujte, i všetkyč čľ

bezpe nostné zariadenia dávajú svoj súhlas (STOP, FOTO ač

FOTO1 aktívne). Aktivácia zariadenia alebo príjem ovládacieho

príkazu po as procesu vyvolajú jeho okamžité prerušenie.č

• Krídla môžu by v hociktorej polohe, ale najvhodnejšie je, ke súť ď

približne v polovici dráhy.

• Stla te tla idloč č P2, aby sa za ala fáza h adania, ktorá prebiehač ľ

nasledovne:

- Krátke otvorenie oboch motorov.

- Zatvorenie motora spodného krídla až po mechanický doraz pri

zatvorení.

- Zatvorenie motora vrchného krídla až po mechanický doraz pri

zatvorení.

- Za iatok otvárania motora vrchného krídla.č

- Po naprogramovanom omeškaní za iatok otvárania motorač

spodného krídla. Ak omeškanie nie je dostato né, zastavte h a-č ľ

danie stla ením tla idla P1, a potom upravte asč č č

(vi odsekď "Programovanie").

- Riadiaca jednotka vykoná meranie pohybu, ktorý je potrebný, aby

motory dosiahli mechanické dorazy pri otvorení.

- Kompletný zatvárací manéver. Motory nemusia za a pohyb naraz,č ť

ú elom je predís skríženiu krídel, preto by malo by dodržanéč ť ť

primerané omeškanie.

- Koniec procesu a uloženie všetkých nameraných hodnôt do pa-

mäte.

Všetky tieto fázy musia ís jedna za druhouť zobez prerušenia

strany inštalujúceho. Ak proces z nejakého dôvodu nepokra uječ

správne, je potrebné ho preruši stla ením tla idla P1. Potom procesť č č

zopakujte, prípadne upravte parametre, napr. prah zásahu ampe-

rometriky (vi odsek "Programovanie").ď

8

9

M2

M1

Mostík "E"
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SK

Kolaudáciu automatického systému musí vykona osobať

s oprávnením pod a Vyhlášky 718/2002, ktorá musí stanovi ,ľ ť

aké skúšky sú potrebné vzh adom na prítomné riziká.ľ

Kolaudácia je najdôležitejšou as ou celej fázy inštalácie. Každýč ť

jeden komponent, napríklad motory, rádiový prijíma , núdzovéč

zastavenie, fotobunky a alšie bezpe nostné zariadenia si môžuď č

vyžadova špecifickú fázu kolaudácie. Doporu uje sa postupovať ťč manévri.

pod a príslušných návodov.ľ

Pri kolaudácii riadiacej jednotky POA1 postupujte nasledovne (kroky

sa vz ahujú na jednotku POA1 s vopred nastavenými funkciami):ť

• Skontrolujte, i aktivácia vstupuč KROK ZA KROKOM vyvolá

nasledovnú sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop.

• Skontrolujte, i aktivácia vstupuč AUX (funkcia iasto né otvo-č č

renie typ 1) vyvolá sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop, a to len

motora horného krídla, pri om motor spodného krídla zostaneč

zatvorený.

• Za nite otvárací manéver a skontrolujte, i:č č

- aktivovaním FOTO brána pokra uje v otváracom manévri;č

- aktivovaním FOTO1 sa manéver zastaví, až kým sa FOTO1

uvo ní, potom manéver pokra uje v smere otvárania;ľ č

- ak je inštalovaná FOTO2, po aktivovaní tohto zariadenia sa

musí manéver zastavi a za ne zatváranie.ť č

• Skontrolujte, i sa motory vypnú, ke krídlo dosiahne mechanic-č ď

ký doraz pri otvorení.

• Za nite zatvárací manéver a skontrolujte, i:č č

- aktivovaním FOTO s manéver zastaví a za ne otváranie;č

- aktivovaním FOTO1 sa manéver zastaví, až kým sa FOTO1

uvo ní, potom manéver pokra uje v smere otvárania;ľ č

- aktivovaním FOTO2 brána pokra uje alej v zatváracomč ď

• Skontrolujte, ič zariadenia zapojené na vstup STOP vyvolajú

okamžité zastavenie prebiehajúceho pohybu.

• Skontrolujte, i je stupe systému rozoznávania prekážokč ň prime-

raný aplikácii:

- po as manévru, tak pri otváraní, ako pri zatváraní, brá te pohybuč ň

krídla simulujúc prekážku a skontrolujte, i sa manéver oto í skôr,č č

ako sa presiahne sila povolená normami.

• V závislosti od zariadení pripojených na vstup sa môžu vyža-

dova alšie previerky.ť ď

Ak je pri 2 po sebe idúcich manévroch v rovnakom smere rozoznaná

prekážka, riadiaca jednotka vykoná na sekundu iasto nú inverziu obochč č

motorov. Pri alšom príkaze sa za nú krídla otvára a prvý zásah ampero-ď ťč

metriky pre každýž motor bude považovaný za doraz pri otvorení. To isté sa

stane, ke sa vráti sie ové napájanie po výpadku: prvý príkaz je vždy otvo-ď ť

renie a prvá prekážka je považovaná vždy za koncový doraz pri otvorení.

!

3) Kolaudácia

Diagnostická LED P2 signalizuje prípadné poruchy alebo správanie

rozoznané riadiacou jednotkou po as manévru.č

Sekvencia s ur itým po tom bliknutí ukazuje druh problému ač č

zostáva aktívna, až do za iatku nasledovného manévru. Pozrič

nasledovnú tabu ku:ľ

Po etč Druh poruchy

bliknutí LED P2

1 Zásah amperometriky M1

2 Zásah amperometriky M2

3 Zásah vstupu STOP po as manévruč

4 Chyba fototestu

5 Pre aženie výstupu SCA alebo el. zámkuť

4) Diagnostika

Riadiaca jednotka POA1 je vybavená niektorými programovate nýmiľ

funkciami. Po fáze vyh adávania sú tieto funkcie nastavené v typic-ľ

kej konfigurácii, ktorá vyhovuje vä šine automatických systémov.č

Funkcie môžu by kedyko vek zmenené, i pred alebo po fázeť ľ č

vyh adávania, a to prostredníctvom procesu programovania (viľ ď

ods. "Programovate né funkcie").ľ

• Pohyb motorov : rýchly

• Automatické zatvorenie : aktívne

• Kondomíniové fungovanie : deaktivované

• Výstražné blikanie : deaktivované

• Zatvor po foto : deaktivované

• Omeškanie pri otváraní : stupe 2 (10 %)ň

• Fototest : deaktivovaný

• SCA/Elektrozámok : SCA

• Vstup STOP : typ NC

• Ťažké brány : deaktivované

• SCA úmerné : deaktivované

• Čas pauzy : 20 sekúnd

• Pomocný vstup : č čiasto né otvorenie typ 1 (aktivuje len

motor horného krídla)

• Amperometrická citlivosť : stupe 2ň

5) Vopred nastavené funkcie

Riadiaca jednotka POA1 umož uje naprogramova niektoré funkcieň ť

alebo parametre, ako aj funkciu mnohých vstupov a výstupov, tak,

aby zariadenie o nejlepšie sp alo potreby užívate a a bolo oč čĺň ľ

najbezpe nejšie v daných podmienkach používania.č

6) Programovate né funkcieľ

6.1) Priame programovanie

• Pohyb pomalý/rýchly

Hocikedy (ke motor stojí), je možné zvoli rýchlos pohybu brá-ď ť ť

ny, a to jednoducho zatla ením tla idla P3, ke nie je riadiacač č ď

jednotka práve v štádiu programovania. Zhasnutá LED P3

oznamuje, že je nastavený pomalý pohyb, rozsvietená zna-

mená rýchly pohyb.

UMAKOV
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6.2) Programovanie na prvom stupni, prvá asč ť

• Automatické zatvorenie

Táto funkcia umož uje automatické zatvorenie po uplynutíň

naprogramovaného asu pauzy. Na za iatku je as pauzyč č č

nastavený na 20 sekúnd, ale môže sa upravi na 5, 10, 20, 40,ť

80 sekúnd. Ak nie je funkcia aktivovaná, zariadenie pracuje

"poloautomatickým" spôsobom.

• "Kondomíniová" funkcia

Tento spôsob je užito ný, ke mnoho udí používa automatickýč ď ľ

systém s dia kovým ovládaním. Ak je táto funkcia aktivovaná,ľ

každý prijatý príkaz vyvolá otvárací manéver, ktorý nemôže byť

prerušený alšími ovládacími impulzami. Ak funkcia nie je akti-ď

vovaná, príkaz vyvolá: OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP.

• Výstražné blikanie

Funkcia umož uje aktivova maják pred za atím manévru, a toň ť č

na as nastavite ný medzi 2, 4, 6, 8, 10 sekúnd. Ak táto funkciač ľ

nie je aktivovaná, maják za ne blika v momente, kedy sač ť

manéver rozbieha.

• Zatvor po foto

Spolu s automatickým zatvorením umož uje táto funkcia znížiň ť

čas pauzy na 4 sekundy po uvo není fotobunky FOTO. To zna-ľ

mená, že brána sa za ne zatvára 4 sekundy potom, ako cez uč ť ň

užívate prešiel. Ak funkcia nie je aktivovaná, odpo íta sa celýľ č

nastavený as pauzy.č

• Omeškanie pri otváraní

Táto funkcia zaprí iní pri otváraní omeškanie aktivácie motorač

spodného krídla oproti tomu vrchnému, potrebné na to, aby sa

predišlo skríženiu krídel. Omeškanie po as zatvárania je stáleč

aktívne a je po ítané automaticky riadiacou jednotkou tak, abyč

bolo rovnaké ako omeškanie naprogramované pri otváraní.

• Funkcia fototest

Riadiaca jednotka POA1 má možnos aktivova proces fototestuť ť

- pri za atí každého manévru sa skontroluje správne fungovanieč

fotobuniek. Aby ste mohli využíva túto funkciu, je potrebnéť

vhodne zapoji fotobunky (vi ods. 2.3.6), a potom túto funkciuť ď

aktivova . Ak funkcia nie je aktivovaná, riadiaca jednotka nevy-ť

koná fototest.

• Výstup kontrolka "brána otvorená" / elektrozámok

Ak je funkcia aktivovaná, svorky 6-7 môžu by použité na zapo-ť

jenie elektrického zámku. Ak funkcia nie je aktivovaná, svorky

6-7 môžu by použité na zapojenie kontrolky signalizujúcejť

otvorenú bránu (24V).

• Vstup STOP typu NC alebo s konštantným odporom

Ak je funkcia aktivovaná, vstup STOP je nastavený na "kon-

štantný odpor 8,2 KΩ". V tomto prípade aby bol daný súhlas

k manévru, musí by medzi spolo níkom a vstupom prítomnýť č

odpor 8,2 KΩ +/-25 %. Ak funkcia nie je nastavená, vstup STOP

funguje s kontaktmi typu NC.

• Brána ahká/ ažkáľ ť

Ak je funkcia aktivovaná, riadiaca jednotka predpokladá, že má

ovláda ažkú bránu ať ť rozbeh a spoma ovaciu rýchlos pri zatvá-ľ ť

raní nastaví rozdielnym spôsobom.

Ak funkcia nie je aktivovaná, riadiaca jednotka je nastavená na

ovládanie ahkých krídel.ľ

• SCA úmerné

Ak je funkcia aktivovaná, výstup SCA je nastavený s úmerným

blikaním. To znamená, že po as otváracieho manévru intenzitač

blikania narastá postupne tak, ako sa krídla približujú ku konco-

vým spína om pri otvorení a naopak pri zatváracom manévri sač

intenzita blikania znižuje, ím viac sa krídla približujú ku koncovýmč

spína om pri zatvorení. Ak funkcia nie je aktivovaná, blikanie ječ

pomalé pri otváraní a rýchle pri zatváraní.

6.3) Programovanie na prvom stupni, druhá asč ť

6.4) Funkcie na druhom stupni

• Čas pauzy

Č čas pauzy, alebo lepšie povedané as, ktorý ubehne medzi

otváracím a zatváracím manévrom, môže by v automatickomť

režime naprogramovaný na 5, 10, 20, 40 a 80 sekúnd.

• Pomocný vstup AUX

Riadiaca jednotka má pomocný vstup, ktorý môže by nastavenýť

na niektorú z nasledovných 6 funkcií:

- Č čiasto né otvorenie typu 1: vykonáva rovnakú funkciu ako

vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvolá otvorenie len horného krídla.

Funguje len pri úplne zatvorenej bráne, inak sa príkaz chápe

ako KROK-ZA-KROKOM.

- Č čiasto né otvorenie typu 2 : vykonáva rovnakú funkciu ako

vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvolá otvorenie oboch krídel do

polovice asu potrebného na úplné otvorenie. Funguje len prič

úplne zatvorenej bráne, inak je príkaz prijatý ako KROK-ZA-

KROKOM.

- Len otvor:tento vstup vyvoláva len otvorenie so sekvenciou

Otvor-Stop-Otvor-Stop.

- Len zatvor: tento vstup vyvoláva len zatvorenie so sekvenciou

Zatvor-Stop-Zatvor-Stop.

- Foto 2: vykonáva funkciu bezpe nostného zariadenia "FOTO 2".č

- Vylú enie:č vstup nevykonáva žiadnu funkciu.

UMAKOV
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STOP Foto     Foto
1

Krok-
krok

AUX

Normálne
fungovanie

LED P1 pomaly bliká

Prvý stupeň
LED P1 pevne rozsvietená

Druhý stupeň
LED P1 rýchlo bliká o. .č

typ 1
o. .č

typ 2
len

otvor
len

zatvor
Foto 2

všetky LED zhasnuté max. amperometrika!

P1+P2
na 3 sek.

P1
na 3 sek.
(neuloží)

P1+P2
na 3 sek.
(uloží)

Auto
zatvor.                 blik.

Kond.     Výstr.  Zatvor
po
foto

Omešk.
otvor. On

Off
On
Off

POMOCNÝ VSTUP (*)

ČAS VÝSTRAŽNÉHO BLIKANIA

2          4           6

sekundy

8         10

AMPEROMETRICKÁ CITLIVOSŤ

1           2          3

stupeň

4 5

OMEŠKANIE PRI OTVÁRANÍ

5         10         20

%

30        40

5         10         20

sekundy

40        80

ČAS PAUZY

P1
P2

na 3 sek.

P1

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P2

P3

Fotot.   El.zám.  STOP
trv.

Ťažké
brány

SCA
úmer.P3

P1

P2

P3

7.5) Schéma programovania

(*)
o. . typ 1č iasto né otvorenie typuČ č 1,

pohyb len horného krídla
[kontakt N.O.]

o. . typ 2č iasto né otvorenie typuČ č 2,
pohyb oboch motorov
na 1/2 asu práceč

[kontakt N.O.]

Len otvor otvor otvor stop...! ! !stop
[kontakt N.O.]

Len zatvor zatvor stop zatvor stop...! ! !

[kontakt N.O.]

Foto 2 Použitie ako foto 2
[kontakt N.C.]
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11) Technické parametre

Napájanie zo siete : Riadiaca jednotka POA1 !230 Vac ± 10 % 50÷60 Hz

: Riadiaca jednotka POA1/V1 !120 Vac ± 10 % 50÷60 Hz

Max. spotreba : 170 VA

Núdzové napájanie : predpríprava pre batériu PS124

Max. prúd motorov                              : 3 A (s úrov ou zásahu amperometriky "stupe 6")ň ň

Výstup napájania príslušenstva : 24 Vdc max. prúd 200 mA (napätie môže kolísa od 16 do 33 Vdc)ť

Výstup fototestu : 24 Vdc max. prúd 100 mA (napätie môže kolísa od 16 do 33 Vdc)ť

Výstup majáka : pre majáky 24 Vdc, max. sila 25 W (napätie môže kolísa od 16 do 33 Vdc)ť

Výstup kontrolky brány : pre žiarovky 24 Vdc max. sila 5 W (napätie môže kolísa od 16 do 33 Vdc)ť

alebo elektrozámky 12 Vac 25 W

Vstup STOP : pre kontakty NC alebo konštantný odpor 8,2 KΩ +/- 25 %

Čas práce : rozoznávaný automaticky

Čas pauzy : programovate ný na 5, 10, 20, 40, 80 sekúndľ

Čas výstražného blikania : programovate né na 2, 4, 6, 8, 10 sekúndľ

Omeškanie krídla pri otváraní             : programovate né na 5, 10, 20, 30 a 40 % asu práceľ č

Omeškanie krídla pri zatváraní : rozoznávané automaticky

Výstup 2. motora : pre motory POP PP7224

Max. d žka káblovĺ : napájanie 30 m

: 2. motor 15 m

: alšie vstupy/výstupy 50 mď

: anténa 10 m

Pracovná teplota : -20÷50 °C
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